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A ADVERTENCIA

PRECAUCIONES

NOTA

1)
2)

3

4)

5)

6)

Antesdeinstalar u operar el inversor VS-616G5 lea cuidadosamente el manual.

Mientras la fuente de alimentacion esté encendida (ON), no se deben conectar o desconectar cables, como
tampoco realizar ninguna verificacion de las sefia es.

El capacitor interno del inversor VS-616G5 permanece cargado después de apagar la fuente de alimentacién
(posicion OFF). Paraevitar descargas €l éctricas, antes de realizar tareas de servicio en el inversor debe
desconectarse la alimentacion. Después de desconectar la fuente de alimentacion, debe esperarse por 1o
menos un minuto hasta que se apaguen todos los diodos emisores de luz (LED).

No debe realizarse ninguna prueba de alto voltaje o con un megéhmetro a ninguna parte del VS-616G5.
Este equipo electronico posee semiconductoresy es vulnerable alas atas tensiones.

No se deberetirar el operador a menos que se apague la fuente de alimentacion. Mientras la fuente de
alimentacion esté encendida (en la posicion ON) jamés se debe tocar latarjeta de circuitos impresos de
control.

El inversor VS-616G5 es apropiado para utilizarlo en un circuito con capacidad de suministro de no més de
18.000 ampers simétricos RM S, 480 VV maximo (unidades clase 460 V) 0 240 V maximo (unidades clase
230 V).

S no se observan estas precauciones y otras que se destacan en este manual, se expondra al usuario a
voltajes elevados, que pueden ocasionar dafios a los equipos, graves lesiones o la muerte.

Impreso en octubre de 1997. Lainformacion contenida en este manual es propiedad de Y askawa Electric
America, Inc. y no se puede copiar, reproducir o transmitir aterceros sin el consentimiento escrito expreso de
Y askawa Electric America, Inc.

No se asume ninguna responsabilidad de patentes con respecto a uso de lainformacion aqui contenida. Ademés,
puesto que Y askawa mejora constantemente sus productos de alta calidad, lainformacién contenida en este
manual estd sujeta a cambios sin previo aviso. Durante |la preparacion de este manual se adoptaron todas las
precauciones posibles. No obstante, Y askawa no asume ninguna responsabilidad por errores u omisiones.
Tampoco se asume ninguna responsabilidad por los dafios que resulten del uso de lainformacién contenida en
este manual.
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Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion
Introduccién

11

INTRODUCCION

El inversor VS-616G5 corresponde a una serie de inversores de propdsitos general es de alta calidad con control
vectorial de flujo, controla directamente la corriente (o el par) de un motor de induccién de CA. Con un rango de
potenciainicia de 0,5a500 HP, la serie es apta para cual quier aplicacidn, ademas de ofrecer un arranque suave
abgjas velocidades y una operacion extremadamente precisa. Lafuncion patentada de gjuste automético permite
un gjuste de alto rendimiento de motores estandar fabricados en cualquier parte del mundo.

El inversor VS-616G5 combina cuatro métodos de control en un equipo compacto, que incluye € control
vectorial deflujoy de V/f convencional. Desde maquinarias de precision hasta sistemas de motores maltiples, el
VS-616G5 se destaca como &l Mejor equipo para cualquier aplicacién. Esta funcionalidad incluye funciones
patentadas por Y askawa, tales como control vectorial adaptivo (AVC™), incremento de par automético en todo
el rango, ajuste automatico, sobrecarga térmica electronica del motor aprobada por UL, operacién de ahorro de
energia, control PID, operacion de bajo ruido y muchas otras funciones. También ofrece un operador digital
alfanumérico de 2 lineas x 16 caracteres, para permitir una programacion sencilla en ocho idiomas distintos.
Mediante el uso de la méas moderna tecnologia de microprocesadores, |os miembros del equipo de disefio de

Y askawa colaboraron para convertir a inversor VS-616G5 en el Mejor equipo para cualquier aplicacion.

Este manual detallalos procedimientos de instalacion, arranque rapido y diagndéstico de la serie de controladores
de equipos de frecuencia gjustable V S-616G5. Para obtener una descripcidn més detallada de | os procedi mientos
de programacion, comuniquese con su representante de Y askawa.

Manual de instalacion y arranque répido VS-616G5



Capitulo 1 - Recepcién e instalacion
Especificaciones

1.2 ESPECIFICACIONESDEL INVERSOR VS-616G5

230V
Inversor modelo VS-616G5
CIMR-G5U
20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 23P7 | 25P5 | 27P5 | 2011 | 2015 | 2018 | 2022 | 2030 | 2037 | 2045 | 2055 | 2075
Potencia nominal del motor 0,5 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100
(HP)*
3+
% Capacidad (kVA) 1,2 2,3 3,0 42 6,7 9,5 13 19 24 30 37 50 61 70 85 110
[<5)
2 Corriente nominal de salida (A)| 3,2 6 8 11 175 25 33 49 64 80 96 130 160 183 224 300
:% Voltaje maximo 3 @, 200/208/220/230 V
g (Proporcional al voltaje de entrada)
<
© | Frecuencia nominal de salida Hasta 400 Hz
Capacidad de sobrecarga 150% de corriente nominal /1 minuto
5 Corriente de entrada (A) 39 ‘ 72 ‘ 9,6 ‘ 13,2 ‘ 21 ‘ 30 ‘ 40 ‘ 59 ‘ 77 ‘ 88 ‘ 106 ‘ 143 ‘ 176 ‘ 202 ‘ 247 ‘ 330
(&)
T
S | Voltaje y frecuencia nominales 30
£ 200230 V, 50/60 Hz
(5]
E Fluctuacion de voltaje +10%, -15%
[<5)
T | Fluctuacion de frecuencia +5%
460 V
CIMR-G5U 40P4 |40P7|41P5 |42P2|43P7|44P0 | 45P5|47P5| 4011|4015 | 4018 | 4022 | 4030 | 4037 | 4045 | 4055|4075 | 4110|4160 | 4185 | 4220 | 4300
Potencia nominal del motor | 05 | 1 2 3 5 [75| 10 | 15|20 | 25| 30 | 40 | 50 | 60 | 75 | 100 | 125 | 150 | 200 | 250 | 350 | 500
(HP)*
5+
% Capacidad (kVA) 14 26|37 |47 |61 |84 |11 | 16 | 21 | 26 | 31 | 40 | 50 | 61 | 73 | 98 | 130 | 170 | 230 | 260 | 340 | 460
(5]
E Corriente nominal de salida (A)] 1,9 | 3,6 | 51 | 6,6 | 85 |11,7|148| 21 [286| 34 | 41 | 52 | 65 | 80 | 96 | 128 | 165 | 224 | 302 | 340 | 450 | 605
% Voltaje maximo # 39, 380/400/415/'440/460 Y
g (Proporcional al voltaje de entrada)
53
© | Frecuencia nominal de salida Hasta 400 Hz
Capacidad de sobrecarga 150% de corriente nominal /1 minuto
5 Corriente de entrada (A) | 2,3 ‘ 43 ‘ 6,1 ‘ 8 ‘10,2 14 ‘17,8‘ 26 ‘ 35 ‘ 40 ‘ 46 ‘ 58 ‘ 72 ‘ 88 ‘ 106 ‘ 141 ‘ 182 ‘ 247 ‘ 330 ‘ 408 ‘ 540 ‘ 726
s
% Voltaje y frecuencia 30
£ nominales * 380 a 460 V, 50/60 Hz
(5]
; Fluctuacion de voltaje +10%, -15%
[<5)
T Fluctuacion de frecuencia +5%

* Losvaores nominales de HP se basan en datos de motores de 4 polos normas NEMA. Sin embargo, a dimensionar un equipo para
adaptarlo aun motor, utilice los valores nominales de corriente de salida.

# Paraoperacion con 380 V, la corriente nominal del motor debe ser inferior o igual ala corriente nominal del inversor.

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5 7



Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion
Especificaciones

ESPECIFICACIONES DEL INVERSOR VS-616G5 (continuacion)

Caracteristicas de control

Método de control

PWM de onda sinusoidal

Par de arranque

150% por debajo de 1 Hz (150% a 0 rpm con PG)

Rango de control de velocidad 100:1 (1000:1 con PG)

Precision del control de velocidad +0,2% (£ 0,02% con PG)

Respuesta de velocidad 5 Hz (30 Hz con PG)

Limite de par Se puede determinar por parametro: 4 pasos disponibles
Precision de par + 5%

Respuesta de par 20 Hz (40 Hz con PG)

Rango de control de frecuencia 0,1 a400 Hz

Precision de frecuencia

Comando digital: 0,01%, comando anal6gico: 0,1%

Resolucion de ajuste de frecuencia

Referencia del operador digital: 0,01 Hz
Referencia analdgica: 0,03 Hz (a 60 Hz)

Resolucion de la frecuencia de
salida

0,01 Hz

Sefial de ajuste de frecuencia

-10a+10V,0a+10V,4a20 mA

Tiempo de acelerac./desacelerac

0,0 2 6000,0 seg.
(Ajuste independiente del tiempo de acelerac./desacelerac. 4 pasos disponibles)

Par de frenado

Aprox. 20%

Funciones de proteccion

Proteccion contra sobrecarga del
motor

Relé electronico de sobrecarga térmica (1°T) aprobado por UL

Sobrecorriente instantanea

El motor gira por inercia libremente hasta parar
aproximadamente al 200% de la corriente nominal de salida

Proteccion de fusible

Si el fusible se quema, el motor gira por inercia hasta parar

Sobrecarga El motor gira por inercia libremente hasta parar después de 1 minuto al 150%
de la corriente nominal de salida
Sobrevoltaje Si el voltaje de salida del bus de CD excede los 410 VCD (820 VCD con una entrada de 460 V)
el motor gira por inercia libremente hasta parar
Bajo voltaje Si el voltaje de salida del bus de CD cae por debajo del valor ajustado por el usuario, el motor gira por iner-
cia libremente hasta parar
Pérdida momentanea de Paro inmediato después de una interrupcion de alimentacion de 15 ms o mayor.
alimentacion (Operacion continua del sistema estandar si la pérdida de alimentacién es menora 2 s.)

Sobrecalentamiento del disipador
de calor

Termistor - OH1, OH2

Prevencion de blogueo

Prevencion de bloqueo durante la aceleracion, la desaceleracion y la operacion a velocidad constante

Falla de tierra

Provista por el circuito electronico (nivel de sobrecorriente)

Indicacion de carga de potencia

El LED de carga permanece encendido hasta que el voltaje del bus cae por debajo de 50 VCD

Pérdida de fase de entrada

Proteccién monofasica

Condiciones de medio ambiente

Ubicacion Interiores (protegido de gases y polvos corrosivos)
Temperatura ambiente -10 240 °C (+14 a 104 °F) para tipo NEMA 1
-10 a 45 °C (+14 a 113 °F) para tipo de chasis abierto
Temperatura de almacenamiento -20 260 °C (-4 a 140 °F)
Humedad 95% HR
(sin condensacion)
Vibraciones

9,8 m/s? (1 g) a menos de 20 Hz, hasta 1,96 m/s? (0,2 g) de 20 a 50 Hz

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5



Capitulo 1 - Recepcién e instalacion
Inspeccion preliminar

13 INSPECCION PRELIMINAR
Recepcion
Después de desempacar € inversor VS-616G5, siga estos pasos:

Verifique que los nimeros de pieza de las caracteristicas de placa del equipo concuerden con los nimeros
del pedido de compras o €l manifiesto de embarque.

Verifique que launidad no presente dafios fisicos ocurridos durante el transporte. Si alguna parte del equipo
falta o se encuentra dafiada, notifiquelo inmediatamente al transportistay a representante de Y askawa.

Verifique que todos los elementos internos (es decir, componentes, tornillos, etc.) estén asentados
apropiadamente y bien sujetos.

Verifique que esté incluido €l manual de instrucciones (Y EA-TOSP-S616-10.12).

Si @ equipo debe almacenarse después de larecepcion, col6quel o dentro del empague original y almacénelo
de acuerdo con las especificaciones de temperatura de la pagina 3.

Verificacion de las caracteristicas de placa

Modelo de inversor > MODEL : CIMR-G5U43P7 sPEC: 43P71A_\<— Especif. inversor
AC 3PH 380-440V 50Hz
Especif. de entrada —> INPUT : 380-460V 60Hz 9.6A
Especif. de salida —»| OUTPUT : AC 3PH 0-460V 6.1kVA 8.0A
Lote N° —>| LOTNO: MASS : 3.0 kg | € Masa
N° de serie —>»| SERNO: M
Archivo UL N° —>» | ULFILENO : E131457 g/
G

Figural Ejemplo de las caracteristicas de placa del Modelo americano CIMR-G5U43P7

CIMR - G5 U 4 3|

Inversor
Serie VS-616G5

Simbolo de revision

=
L Gabinete

Especificaciones
U: Especificaciones americanas

0: Chasis abierto
1: NEMA 1 (IP20)

Clase de voltaje Designacion del modelo
237,230V 0P4 a 300
4:37,460V Vea las especificaciones de
lapag. 7

Figura2 Descripcion de la caracteristicas de placa

| dentificacion de las piezas
Cubierta de proteccion (superior/inferior)
= «—— 4orificios de montaje

Operador digital
JVOP-130U

|li.| |<=———— Disipadores de calor

Cubierta frontal ——— | -
| Caracteristicas de placa

Ranuras de ventilacion

Figura 3 Identificacion de las piezas - Modelo CIMR-G5U43P7

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5



Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion

Montaje

14 MONTAJE

APRECAUCION

PRECAUCIONES

1)

2)
3

4)

Al preparar €l inversor VS-616G5 para el montaje, levantelo por labase. Jamés o levante por la cubierta

frontal.
Monte €l inversor sobre material no inflamable.

El VS-616G5 generacalor. Paralograr € enfriamiento mas efectivo posible, moéntelo en posicion vertical.
Si desea més detalles, consulte "Dimensiones/Pérdida por calor” en las paginas 9y 10y "Espacioslibres’ en

lapaginall.

Si monta las unidades en un gabinete, instale un ventilador u otro elemento de enfriamiento, afin de

mantener |atemperatura del aire de admision por debajo de 45 °C (113 °F).

S estas precauciones no se observan, se pueden ocasionar dafios a |os equipos.

Seleccién de ubicacion
Asegurese de que €l inversor se monte en un sitio protegido de las siguientes condiciones:

Temperaturas (frio/calor) extremas. Debe utilizarse sdlo dentro del rango de temperatura ambiente;

NEMA 1: -10 a40 °C (14 a 104 °F).
Chasis abierto: -10 a45 °C (14 a 113 °F).
Luz solar directa (no debe utilizarse alaintemperie)
Lluviay humedad
Humedad elevada
Rociosy salpicaduras de aceite
Rocio salino
Particulas de polvo o metdlicasen €l aire
Gases (por gjemplo: gas sulfurado) o liquidos corrosivos
Sustancias radioactivas
Combustibles (por ejemplo: diluyentes, solventes, etc.)
Golpesy vibraciones fisicas
Ruidos magnéticos (por ejemplo: maquinas de soldar, dispositivos de potencia, etc.)

Desmontaje y reemplazo del operador digital

Cubierta frontal —__

Para extraer el operador digital de
lacubiertafrontal, empujela
palanca del operador en el sentido
gqueindicalaflechaly levante el
operador digital en el sentido que
indicalaflecha 2.

Figura4 Desmontaje del operador digital

10
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion

Montaje

Para volver a colocar el operador
digital, enganche el operador en
las mordazas A en el sentido que
indicalaflechal, luego en las
mordazas B en el sentido que
indicalaflecha2y bloguee
finalmente el operador digital en
posicion.

Figura5 Reemplazo del operador digital

Desmontaje y reemplazo de la cubierta frontal

Cubierta frontal —»

Para desmontar la cubiertafrontal,
retire primero € operador digital
(consulte la seccién previa).
Oprimaluego lacubiertaen
ambos lados en €l sentido que
indican lasflechas 2y levantelaen
el sentido queindicalaflecha 3.

Figura 6 Desmontaje y reemplazo de la cubierta frontal

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5
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Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion
Montaje

Dimensiones/pérdidas por calor
Chasis detipo abierto (IP00)

Dimensiones del chasis abierto en mm (pulgadas) Pérdida por calor (W))
Modelo Masa Disi
Voltaje | CIMR- | Anch Alt Prof Anch 1 Alt1 Alt2 | g (iibras) dep Interior |
G5U (W) (H) (D) (W1) (H1) (H2) calor unidad
20P4 15 50 65
20P7 | 5,51(140) | 11,02(280) | 6,30 (160) | 4,96 (126) | 10,47 (266) 0,28 (7) 3(6,5) 25 65 90
21P5 40 80 120
22P2 80 60 140
5,51 (140) | 11,02(280) | 7,09 (180) | 4,96 (126) | 10,47 (266) 0,28 (7) 45 (10)
23P7 135 80 215

25P5 55(12) | 210 | 90 | 300
7,87 (200) | 11,81(300) | 8,07 (205) | 7,32(186) | 11,22(285) | 0,31(8) (12

27P5 6(13) | 235 | 110 | 345

2011 425 | 160 | 585
230V 9,84(250) | 14,96 (380) | 8,86(225) | 9,29(236) | 14,37(365) | 0,30(7.5) | 11(24)

2015 525 | 200 | 725

2018 655 | 230 | 885
12,80 (325) | 17,72(450) | 11,22 (285) | 10,83 (275) | 17,13(435) | 0,30 (7.5) | 28(62)

2022 830 | 280 | 1110
2050 | 1673 (425) | 26,57 (675) | 13,78 (350) | 12,60 (320) | 2559 (650) | 0,49 (12,5) 6L(134) | 930 | 440 | 1370
2037 | ‘ ’ ‘ ’ RSN 62.(137) | 1110 | 620 | 1730
2045 1380 | 660 | 2040
18,70 (475) | 31,50 (800) | 13,78 (350) | 14,57 (370) | 30,51 (775) | 049 (12,5) | 80 (176)
2055 1740 | 890 | 2630
2075 | 22,64 (575) | 36,42(925) | 15,75 (400) | 17,52 (445) | 3524 (895) | 0,59 (15) | 135(298) | 2050 | 1160 | 3210
40P4 365 10 | 50 | 60
40P7 | 551(140) | 11,02(280) | 6,30 (160) | 4,96 (126) | 10,47 (266) | 0,28 (7) ’ 20 | 65 | 8
41P5 488) | 30 | s | 110
42P2 65 | 60 | 125
43P7 | 551(140) | 11,02(280) | 7,09 (180) | 4,96 (126) | 10,47(266) | 028(7) | 45(10) | 80 | 65 | 145
44P0 120 | 80 | 200
45P5 135 | 85 | 220
Jps | 787(200) | 11.81(300) | 807(208) | 7.32(186) | 1122(285) | 031(8) | 6(13) |, o0 g0
4011 305 | 150 | 455
9,84 (250) | 14,96 (380) | 8,86(225) | 9,29(236) | 14,37(365) | 0,30(7,5) | 11(24)
4015 390 | 180 | 570
4018 465 | 195 | 660
460V |-, oo 1280(325) | 1772(450) | 1122 (285) | 10.83(275) | 1713(435) | 030(75) | 2760) | por 00 | g0
4030 705 | 315 | 1020
4037 | 12,80 (325) | 24,61 (625) | 11,22 (285) | 10,83 (275) | 24,02 (610) | 0,30 (75) | 44(97) | 875 | 370 | 1245
4045 970 | 415 | 1385
4055 79(174) | 1120 | 710 | 1820

17,91 (455) | 32,28 (820) | 13,78(350) | 13,78 (350) | 31,30 (795) | 0,49 (12,5)

4075 80 (176) | 1430 | 890 | 2320

4110 14,76 (375) 135(298) | 1870 | 1160 | 3030
22,64 (575) | 36,42 (925 17,52 (445) | 3524 (895) | 059 (15

4160 75) ©28) 575 (400) (445) (895) @) g5 (320) | 2670 | 1520 | 4190

4185 3400 | 1510 | 4910
37,40 (950) | 57,09 (1450) | 17,13 (435) | 29,53 (750) | 55,12 (1400) | 0,98 (25) | 360 (794)

4220 4740 | 2110 | 6850

4300 | 37,80 (960) | 62,99 (1600) | 17,91 (455) | 29,53 (750) | 61,02 (1550) | 0,98 (25) | 420 (926) | 6820 | 2910 | 9730
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion

Montaje
Chasis detipo cerrado (NEMA 1, 1P20)
Dimensiones del chasis abierto en mm (pulgadas)
Voltaje (Cmg?l&) Anch Alt Prof Anch 1 Alt1 Alt 2 kgw(ll?bsr?is)
(W) (H) (D) (W1) (H1) (H2)
20P4
20P7 5,51 (140) 11,02 (280) 6,30 (160) 4,96 (126) 10,47 (266) 0,28 (7) 3(6.5)
21P5
§§E§ 551(140) | 1102(280) | 709(180) | 496(126) | 1047(266) | 028(7) | 45(10)
25P5 5,5 (12)
S7pE 7,87 (200) 11,81 (300) 8,07 (205) 7,32 (186) 11,22 (285) 0,31 (8) 6(13)
2011 14,96 (380) 0,30 (7,5)
230V 2015 9,84 (250) 1575 (400) 8,86 (225) 9,29 (236) 14,37 (365) 108 (275) 11 (24)
2018 24,02 (610) 3,44 (87,5)
2022 12,99 (330) 257 (675) 11,22 (285) | 10,83 (275) 17,13 (435) 5,00 (1525) 32(71)
2030 67 (148)
2037 16,93 (430) 38,78 (985) 13,78(350) | 12,60 (320) 2559 (650) | 837 (2125) g (150)
gggg 18,90 (480) | 43,70(1110) | 13,78(350) | 14,57 (370) 30,51 (775) | 837(2125) | 87(192)
2075 22,83(580) | 50,79 (1290) | 15,75(400) | 17,52 (445) 35,24 (895) 10,63 (270) | 145 (320)
40P4 365
40P7 5,51 (140) 11,02 (280) 6,30 (160) 4,96 (126) 10,47 (266) 0,28 (7) ‘
41P5 4(88)
42pP2
43pP7 5,51 (140) 11,02 (280) 7,09 (180) 4,96 (126) 10,47 (266) 0,28 (7) 4,5 (10)
44P0
Z‘?Eg 787(2000 | 1181(300) | 807(205 | 732(186) | 11,22 (285) 031(8) 6 (13)
4011
160V 2015 9,84 (250) 14,96 (380) 8,86 (225) 9,29 (236) 14,37 (365) 0,30 (7,5) 11 (24)
jg;g 12,99 (330) 24,02 (610) 11,22 (285) | 10,83 (275) 17,13 (435) 3,44 (87,5) 31 (68)
4030 30,01 (785) 3,44 (87.5)
4037 12,99 (330) ‘ 11,22 (285) | 10,83 (275) 24,02 (610) ' ' 48 (106)
4045 33,46 (850) 6,00 (152,5)
4055 85 (187)
2075 18,11 (460) | 44,49 (1130) | 13,78(350) | 13,78(350) 3130(795) | 837(2125) ¢ (190)
4110 14,76 (375) 145 (320)
2160 22,83 (580) | 50,79 (1290) 1575 (400) 17,52 (445) 35,24 (895) 1063 (270) e (342)
[ ]
N w4
W5 < W6 |
56 & Modelo vy | w2 | ws | wa | ws | we
- CIMR-G5U
[ ] 4185,4220 | 29553 | 17,32 [ 12,20 | 33,46 | 11,22 | 22,24
D (750) | (440) | (310) | (850) | (285) | (565)
4300 29,53 | 17,32 | 12,20 | 34,37 | 11,73 | 22,64
m - o o (750) | (440) | (310) | (873) | (298) | (575)
\ \F — ? W3
| wi | e w2
W w1
Vista frontal Vista lateral Modelos G5U4185~4300
Figura 7 Diagrama dimensional del inversor VS-616G5
Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5 13



Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion
Montaje

Espacioslibres

Al montar el VS-616G5 deje espacio libre suficiente como para permitir un enfriamiento efectivo, tal como seilustraa
continuacion:

I 1.97 in (50 mm) Aire

| 4.72 in (120 mm)

——
1]
] |
S ——T [

—_—— —

L N1gin@omm) /1 4.721n (120 mm) é

I 1.97 in (50 mm) Aire

Vista frontal Vista lateral

Figura8 Espacios libres de VS-616G5

Notas.

1) Losespacios libres que serequieren en la parte superior y lainferior, asi como a ambos lados del inversor,
son los mismos tanto para los chasis abiertos como para los gabinetes NEMA 1.

2) Paralos modelos deinversoresde 25 HPy menores (230 V y 460 V), retire la cubiertainferior y la superior
para convertir las unidades NEMA 1 achasis abiertos.

3) Temperaturade aire de entrada permitida:
Chasis abierto:-10a+45°C (14 Fa 113 °F)
NEMA 1:-10 a+ 40 °C (14 a 104 °F)

4) Si deseamontar las unidades dentro de un gabinete, instale un ventilador u otro dispositivo de enfriamiento,
afin delimitar las temperaturas interiores del inversor a menos de 45 °C (113 °F).
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion
Cableado

15 CABLEADO

APRECAUCION

PRECAUCIONES

1

2)

3)

4)

5)
6)

7)

8)
9)

Mientras lafuente de alimentacion esté encendida (posicién ON) no se deben conectar o desconectar cables,
como tampoco realizar verificaciones de las sefiaes.

Conecte los cables de alimentacion alasterminales L1, L2y L3, situadas en la seccion de entrada del
circuito principal. NO conecte |os cables de alimentacion alasterminalesde salidaT1, T2y T3.

Conecte los cables del motor alasterminales T1, T2y T3, situadas en la seccidn de salida del circuito
principal.

Jamés toque directamente € circuito de salida o coloque la linea de salida en contacto con €l gabinete del
inversor.

No conecte a circuito de salida un capacitor de adelanto de fase o un filtro de ruido LC/RC.

El cableado del motor debe tener unalongitud inferior a 100 m (328 pies) y se recomienda que se guie
dentro de un conducto separado del correspondiente al cableado de alimentacion.

El cableado de control debe tener unalongitud inferior a 50 m (164 pies) y se debe guiar dentro de un
conducto separado del correspondiente al cableado de alimentacién.

Apriete los tornillos de las terminales del circuito principal y e circuito de control.

L os cables para bajo voltaje deben ser de Clase 1.

10) Al redlizar el cableado de dispositivos eléctricos, sirvase respetar €l codigo el éctrico nacional (NEC).

S no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar dafios a los equipos.

I nspeccion

Después de completar € cableado, se debe verificar que:

Todos los cables estén correctamente instalados.

Lostornillosy los recortes sobrantes de los cables se retiren del interior de la unidad.
Los tornillos estén firmemente apretados.

L os cables expuestos no estén en contacto con otros cables o terminales.

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5 15



Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion
Cableado

Diagramas de la conexién estandar del inversor VS-616G5

B2

AL
— |-
w N
—O—C
<z

1 - CERRADO: Marcha adelante

2 - Marcha en reversa al estar ABIERTO

13
s 4 -10a+10V 23
__ |5 PWM o Salidas analdgicas
Entradas < 6 a multifuncién
multifuncién 55
; (Com) 22
__ |8
11 (Com)
12
15 (+15V,20mA) Salidas de contactos de
0a+10V 13 (20k?) deteccion de fallas
? AID
Entradas 4a20mA I 14 (2507) +11 bit Salida de contactos
analégicas 0a+10V I 16 (20k?) - - Vrgt/iltiflunAcién
, 1 A omenos
17 (0V) 30 VCD, 1 A 0 menos
25
td
33 (15V,20mA) 2% Salidas PHC
4 multifuncién
Operador 27 48V, 50 mA o menos
digital
Puerto serie :>I: RS'Z?’Z
(10-pin)

Figura9 Diagrama de las terminales del inversor VS-616G5, modelo CIMR-G5U4011
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion

Cableado

Diagramas de la conexién estandar del inversor VS-616G5

?3
lu o0 |
JER. n
IE Ll L, m M
r /
L}
200 @
400
o Mando de compuerta
1 - CERRADO: Marcha adelante
2 - Marcha en reversa al estar ABIERTO
3
4 -10a+10V 23
5 PWM 10a+10V 21 Salidas analdgicas
Entradas < 6 4 multifuncién
multifuncion (Com) 22
7 r
__ |8
—O
11 (Com)
12
15 (+15V,20 mA .
( ) Salidas de contactos de
0a+l0V 13 (20k?) deteccion de fallas
? AID
Entradas 4220 mA I 14 (250?) +11 bit Salida de contactos
analdgicas 0a+10V I 16 (20k?) - multifuncion
250 VCA, 1 A 0 menos
17 (0V) ) 30VCD, 1 Ao menos
5
=4
83 (15V,20mA) 26 Salidas PHC
= multifuncion
Operador 27 48V, 50 mA o menos
digital
Puerto serie :I: RS'Z?’Z
(20-pin)

Figura 10 Diagrama de las terminales del inversor VS-616G5, modelo CIMR-G5U4160

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5
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Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion
Cableado

Diagramas del circuito principal (Clase 230 V)
CIMR-G5U20P4 a 21P5

reactor
(opcional) a1 l—z'f o2
RERNCY T |
L1 11
L2 %S 1+ u T2
L3 1 +# | 13| CIMR-G5U2018 a 2022

) :,”ﬁ' 23

alimentacion control

T1

[
%g 4 T2
+
%ﬁ T3

. |

CIMR-G5U22P2 a 27P5

(reactor
opcional) | ,, 1 l—Di Bl |B2

control

Fuente de ‘E:> chwtode ‘

|427Z5 > ' = | .
22 Vefnnladortde alimentacion
enfriamiento
L1 T1 é—ﬂ Ventilador de
L2 . Y enfriamiento interno
%s L+ 1 T2
L3 8 - 13
Si CIMR-G5U2030 a 2075
?3
Fuente de Circuito de .
© alimentacion |:> control F——"00
Ventilador de
enfriamiento interno T1
- T2
"
CIMR-G5U2011 a 2015 = | T3
(reactor ?3 =
opcional) r‘:'—‘
|—rzjzj Z% ; Fuente de | CII’CUItO de
- alimentacion control
L1 T
o Vefnnlador de
L2 Ventilador de enfriamiento interno
%S -t . 12 enfriamiento
L3 N T3
@ T}
Fuente de Circuito de
° aIimentaci(’)n‘ E:> control ‘
Ventilador de
enfriamiento interno
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion

Cableado

Diagramas de circuito principal (Clase 460 V)
CIMR-G5U40P4 a 41P5
reactor
(opcional) 1 l—mf Bl |B2
EEANCY A '

L1 T1

L2 %s I 1 T2

L3 1 - 13

o CIMR-G5U4055 a 4160

) — 23
Circuito d t o0 |
© gllijr%gtﬁtggén E:> cclJrnctl#cl)tlo ¢ Tl

CIMR-G5U42P2 a 4015

4 T2
a 3

=]

Fuente de

alimentacion ‘ E>

CII’CUItO de
control

(reactor B1 “BZ
opcional) rzf
IJUZS Z L — | |
22
L1

Ventilador de
enfriamiento

Ventilador de
enfriamiento interno

© = CIMR-G5U4185 a 4300
G q ?3
Fuente de ircuito de F':'T
€ aIimentacion‘ :> control ‘ ¥
é—ﬂ Ventilador de enfriamiento interno n
e T2
+
T | T3
CIMR-G5U4018 a 4045
—]
?3
?1 .[ I l H ﬂ% Fuente de E> Circuito de
- alimentacion control
T1
i Ventilador de
%S —| T2 enfriamiento
+
T | T3
—
HDEH Fuente de ‘ I::> Circuito de ‘
Ventilador de | alimentacion control
enfriamiento (J@—H
Ventilador de
enfriamiento interno
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Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion

Cableado

Cableado del circuito principal

Cableado de entrada

Interruptor termomagnético de carcasa moldeada (MCCB)

Asegurese de conectar un interruptor MCCB o fusibles entre |a fuente de alimentacién principal de CA y las
terminalesde entradalL 1, L2y L3 del VS-616G5, para proteger el cableado.

Interruptor por falladetierra

Al conectar un interruptor parafalladetierraalasterminalesdeentradal 1, L2y L3, seleccione uno a que
no le afecten las altas frecuencias.

Ejemplos:Serie NV de Mitsubishi Electric Co., Ltd. (fabricado durante 1988 o posteriormente), Serie EGSG
de Fuji Electric Co., Ltd. (fabricado durante 1984 o posteriormente).

Contactor magnético (MC)

Losinversores se pueden utilizar sin instalar un MC del lado de la fuente de alimentacion. Si lafuente de
alimentacién del circuito principal se DESCONECTA en la secuencia, se puede utilizar un MC en vez deun
MCCB. Sin embargo, si un MC se desconecta del lado primario, no funcionara el frenado dinamicoy el
motor giraralibremente por inercia hasta parar.

La carga se puede operar/detener abriendo/cerrando el contactor MC del lado primario. Sin embargo, la
conmutacién frecuente puede ocasionar mal funcionamiento del inversor.

Si se utiliza una unidad de resistencia de frenado, emplee un secuenciador parainterrumpir €l lado de
alimentacién del inversor, en € caso de disparo del relevador de sobrecarga. Si el inversor tiene unafallade
operacion, la unidad de resistencia de frenado puede quemarse.

Secuencia de conexion del blogue de terminales

L as fases de alimentaci 6n se pueden conectar en cualquier terminal, independientemente del ordendelL 1, L2
y L3 en el bloque de terminales.

Reactor de CA

Al conectar un inversor (230 V/460 V, 15 kW o menos) a un transformador de fuente de alimentacién de
gran capacidad (600 kVA o més) o al conectar/desconectar un capacitor de correccién de factor de potencia,
fluye una corriente de pico excesiva por €l circuito de alimentacién de entraday puede dafiarse la seccion
del bus de CD. En dichos casos, instale un reactor de CD (opcional) entre las terminales del inversor 2 1y
? 2, o un reactor de CA (opcional) del lado de laentrada. Lainstalacion de un reactor es efectiva para
mejorar el factor de potenciadel lado de la fuente de alimentacion.

Supresor de picos

Para cargas inductivas (es decir, contactores magnéticos, relés magnéticos, vavulas magnéticas, solenoides,
frenos magnéticos, etc.) que se conecten cerca del inversor, utilice un supresor de picos.

Cableado de salida

Conexion del motor

Conecte los cables de alimentacion del motor alasterminales T1, T2y T3. Verifique que el motor gire en
sentido adelante (alaizquierda cuando se mira desde el lado de la carga del motor) con € comando de
marcha adelante. Si larotacion del motor esincorrecta, intercambie entre si dos de los cables.

Arrancador magnético

No conecte a circuito de salida un arrancador 0 un contactor magnético. Si durante la operacion del inversor
lacarga del motor se conecta o desconecta, se disparara el circuito de proteccion de sobrecorriente del
mismo.

20
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion
Cableado

Relé de sobrecarga térmica

Dentro del inversor se incorpora una funcion de proteccion electronica de sobrecargas. Sin embargo, si se
controlan distintos motores con un inversor, o cuando se conmuta entre |os bobinados multiples de un motor
de este tipo, conecte un relé de sobrecarga térmica externo. En este caso, configure €l parametro L1-01a"0".
Ademés, durante la operacion con 50 Hz, configure e mismo valor de corriente nominal de las
caracteristicas de laplaca y, con 60 Hz, €l 110% del valor dela corriente nominal delas caracteristicasde la
placa.

Longitud del cableado entre el inversor y el motor

Si ladistanciatotal de cableado entre el inversor y el motor es excesivamente largay lafrecuencia portadora
del inversor (frecuencia de conmutacion IGBT) es alta, las fugas de corrientes armonicas del cableado
afectaran adversamente a inversor y los dispositivos periféricos. Si lalongitud de cableado eslarga, reduzca
lafrecuencia de la portadora del inversor, tal como se describe méas abagjo. La frecuencia de la portadora se
puede configurar mediante el parametro C6-01.

Distancia de cableado entre €l inversor y el motor

Distancia de cableado entre el Hasta 50 m Hasta 100 m Mas de 100 m
inversor y el motor (164 pies) (328 pies) (328 pies)
Frecuencia de la portadora (Valor 15kHz o 10kHz 0 5kHz 0 menos (2)
de configuracién del parametro menos (6) menos (4)
C6-01)

Conexion a tierra

Resistenciadetierra

Clase 230 V: 100 ? o menos; clase 460 V: 10 ? 0 menos.

Jamés conecte atierra el inversor VS-616G5 junto con maquinas de soldar, motores u otros equipos
eléctricos de alta corriente. Guie todos | os cables de tierra por conductos separados.

Utilice el cable detierratal como se especificaen "Dimensiones de cablesy tornillos de las terminales’, en
lapagina 25, y mantenga lalongitud tan corta como sea posible.

Al utilizar varias unidades de V S-616G5, unajunto a otra, conecte latierra de las mismastal como seilustra
en lafigura 10, (a) o (b). No forme un bucle con los cables tal como seilustraen (c).

(a) Aceptable (a) Aceptable (@) No aceptable

Figurall Ejemplo de conexion a tierra de 3 inversores VS-616G5
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Capitulo 1 - Recepcién e
Cableado

instalacion

Funciones delas terminales

Funciones de las terminales clase 230 V

Modelo CIMR-G5U

20P4 a 27P5

2011 a 2015

2018 a 2022

2030 a 2075

Potencia nominal del motor

0,5a10HP

15a20HP

25a30HP

40 a 100 HP

L1
L2
L3

Fuente de alimentacion de entrada al circuito principal

T1
T2
T3

Salida del inversor

B1
B2

Unidad de resistencia de
frenado

©
?1
?2

Reactorde CD (?1-7?2)
Fuente alimentac. CD (? 1- @) | F

?3

Unidad de frenado (? 3 -@?)

Reactorde CD (?1-7?2)
uente alimentac. CD (? 1-@&®)

Fuente alimentac. CD (? 1 -2
Unidad de frenado (? 3 -&%)

Unidad de frenado
(?3-@m
(las terminales ? 1y ? 2
no se proveen)

r

S

Fuente de alimentacion del ventilador de enfriamiento

@

Terminal de tierra (Resistencia de tierra: 100 ? 0 menos)

Funciones de las terminales clase 460 V

Modelo CIMR-G5U

40P4 a 4015

4018 a 4045

4055 a 4160

4185 a 4300

Potencia nominal del motor

0,5a25HP

30a75HP

100 a 200 HP

250 a 500 HP

L1 Fuente de alimentacién de entrada al circuito principal
L2
L3
Tl Salida del inversor
T2
T3
B1 Unidad de resistencia de
B2 frenado
o ReactordeCD (? 1-?2) Fuente alimentac. CD (? 1 - @) | Unidad de frenado (? 3 &%) Unidad de frenado
21 Fuente alimentac. CD (? 1-@?) | Unidad de frenado (?3-@) | (lasterminales ? 1y ? 2 (?3-@m
no se proveen)
?2
?3
S Fuente del alimentacién del
r ventilador de enfriamiento | ¢ ,ente def alimentacion del ventilador de enfriamiento
5200 (fuente de alimentacion del control)
r-s200: entrada de 200 a 230 VCA
$400 r-5400: entrada de 380 a 460 VCA
) Terminal de tierra (Resistencia de tierra: 10 ? 0 menos)

22
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion

Cableado
Dimensiones de cablesy tornillos de las terminales
Dimensién de cables Clase 230 V
. Dimension del cable * Par maximo
I Modelo . . Tornillo de '
Circuito CIMR- Simbolo de la terminal | terminal ) N-m Tipo de cable
AWG mm (libra-pulg.)
L1,12,L3©,?1,?72,B1,B2,T1, T2, T3
G5U20P4 Py M4 14-10 2-55 1,4 (12,4)
L1, L2, 3©,?1,?72,B1,B2,T1, T2, T3
G5U20P7 © M4 14-10 2-55 1,4 (12,4)
L1,L2,13©,?1,?2,B1,B2,T1, T2, T3 14-10 2-55
G5U21P5 M4 1,4 (12,4)
@ 12-10 35-55
L1,L2,132,?1,?2,B1,B2,T1, T2, T3
G5U22P2 p M4 12-10 35-55 1,4 (12,4)
L1,L2,L3©,?1,?2,B1,B2,T1, T2, T3
G5U23P7 o M4 10 55 1,4 (12,4)
L1,L2,L3©,?1,?2,B1,B2,T1, T2, T3 8 8
G5U25P5 M5 2,5(22,1)
D 10-8 55-8
L1,L2,13©,?1,?2,B1,B2,T1, T2, T3 8 8
G5U27P5 M5 2,5(22,1)
D 10-8 55-8
L1,12,13©,?1,?22,?3,T1, 72, T3 4 22
G5U2011 M6 51(45,1)
@ 8 8
L1,L2,13©,?1,?22,?3,T1, T2, T3 M8 3 30 10,2 (90,3)
G5U2015
@] M6 8 8 51(45,1) Cable de
L1,12,13©,71,22,23,T1,T2, T3 3 30 alimentacion:
o M8 10,2 (90,3) cable con forro
Principal | G5U2018 |© 6 14 de vinilo de 600V
rs M4 20-10 05-5,5 1,4 (12,4) 0 equivalente
L1,12,13©,?21,?22,?3,T1, 72, T3 2 38
M8 10,2 (90,3)
G5U2022 |© 6 14
ns M4 20-10 0,5-55 1,4 (12,4)
L1,L2,L3©,?3,T1, T2, T3 M10 4/0 100 23,0 (203,6)
G5U2030 |@ M8 4 22 10,2 (90,3)
s M4 20-10 05-55 1,4 (12,4)
L1,L2,13©,?3,T1,T2, T3 M10 1/0 x 2P 60 x 2P 23,0 (203,6)
G5U2037 |© M8 4 22 10,2 (90,3)
s M4 20-10 05-55 1,4 (12,4)
L1,L2,13©,?3,T1,T2, T3 M10 1/0 x 2P 60 x 2P 23,0 (203,6)
G5U2045 |© M8 4 22 10,2 (90,3)
ns M4 20-10 0,5-55 1,4 (12,4)
L1,12,13©,?3,T1,T2,T3 M10 1/0x 2P 60 x 2P 23,0 (203,6)
G5U2055 |© M8 3 30 10,2 (90,3)
rns M4 20-10 0,5-55 1,4 (12,4)
L1,L2,L3©2,?3,T1, T2, T3 M12 4/0 x 2P 100 x 2P 39,5 (349,6)
G5U2075 |© M8 1 50 10,2 (90,3)
s M4 20-10 05-55 1,4 (12,4)
Trenza de
; 05a1,25 .
Comina |4.33 M3.5 20-16 Alambre blindado
Control todos los Resistente torcido con
modelos 052125 cableado Clase 1
G M3.5 20-14 05-2 1,0(8,9)

* Las dimensiones de los cables se basan en alambre de cobre de 75 °C.
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Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion

Cableado

Dimension de cables Clase 460 V

. Modelo ’ - Tomillode | Dimension del cable * Par maximo -
Circuito CIMR- Simbolo de la terminal |a terminal AWG o N-m (libra-puig.) Tipo de cable
?21?
G5U40P4 (;1' L2,L39,?1,72BLB2T1,T2 T3 M4 14-10 2.55 14(12,4)
L1,L2,L30,71,?72,B1,B2,T1,T2, T3 14-10 2-55
G5U40P7 o) M4 2-10 35-55 1,4 (12,4)
L1,L2,13,©,71,?2,B1,B2,T1, T2, T3 14-10 2-55
G5UALPS | M4 510 3555 14 (12,4)
L1,12,139,?1,?2,B1,B2,T1, T2, T3 14-10 2-55
G5U42P2 o) M4 12-10 35-55 1,4 (12,4)
L1,12,130,?1,?72,B1,B2,T1, 72, T3 14-10 2-55
G5U43PT | = M4 710 35.55 14(12,4)
?21?
Gsuapo (T30 7L72BLE2TLIZTS M4 12-10 | 35-55 | 14(124)
?21?
G5U45P5 @L;' 12,036,?1,72 Bl B2 T1,T2, T3 M4 12-10 35-55 | 1,4(124)
?21?
G5U47P5 (;l’ L2,L30,?1,72B1,B2 11,72, T3 M5 8-6 8-14 2,5(22,1)
L1,L2,L3,©,71,?2,B1,B2,T1, T2, T3 M5 8-6 8-14 2,5(22,1)
S M6 8 8 5,1 (45,0)
L1,12,L3©,?1,?2,B1,B2,T1, T2, T3 M5 8-6 8-14 2,5(22,1)
GoU4015 o M6 8 8 5,1(45,1)
L1,L2,13,©,71,?2,?3,T1, T2, T3 M6 6 14 5,1(45,1)
G5U4018 |o@ M8 8 8 10,2 (90,3)
s M4 20-10 05-5 1,4 (12,4)
L1,L2,130,?1,?2,?3,T1, T2, T3 M6 4 22 5,1 (45,1)
G5U4022 |© M8 8 8 10,2 (90,3)
ns M4 20-10 05-5 14 (12,4)
L1,12,130,?21,72,73,T1, 12,13 4 2 Cable de
o G5U4030 |© M8 8 8 102(30.3) alimentacion:
Principal s M4 20-10 05-5 14(12,4) | cable conforro
! ! : : de vinilo de 600
1,12, 139,21,22,23,T1,72, T3 v 3 30 102(903) | Vo equivalente
G5U4037 (D 6 12 2 (90,
s M4 20-10 05-5 1,4 (12,4)
1,12, 130,21,22,23,T1,12,13 1 50
G5U4045 [@© M8 6 14 102(303)
s M4 20-10 05-5 14 (124)
L1,L2,L3©,7?3,T1, T2, T3 M10 4/0 100 23,0 (203,6)
G5U4055 @ M8 4 22 10,2 (90,3)
r, s200, s400 M4 20-10 05-5 1,4 (12,4)
L1, 12,392 ,?3,T1, 72, T3 M10 1/0 x 2P 60 x 2P 23,0 (203,6)
G5U4075 |© M8 4 22 10,2 (90,3)
r, 200, 400 M4 20-10 05-5 14 (12,4)
L1,L2,L3©,?3,T1, T2, T3 M10 1/0 x 2P 60 x 2P 23,0 (203,6)
G5U4110 |o@ M8 3 30 10,2 (90,3)
r, s200, s400 M4 20-10 05-5 1,4 (12,4)
L1,L2,139,?3,T1, 72, T3 M12 410 x 2P 100 x 2P 39,5 (349,6)
G5U4160 |@ M8 1 50 10,2 (90,3)
r, 200, 400 M4 20-10 05-5 14 (12,4)
L1,L2,13©,?1,?3,T1, T2, T3 M16 650MCM x 2P 325x 2P 98,0 (867,4)
G5U4185 |© M8 1 50 10,2 (90,3)
r, s200, s400 M4 20-10 05-55 14 (12,4)
L1,12,130,?1,?3,T1,T2, T3 M16 650MCM x 2P 325x 2P 98,0 (867,4)
G5U4220 (@ M8 1/0 60 10,2 (90,3)
r, 5200, 400 M4 20-10 05-55 14(124)
L1,L2,13©,?1,?3,T1, T2, T3 M16 650MCM x 2P 325x 2P 98,0 (867,4)
G5U4300 |© M8 1/0 60 10,2 (90,3)
r, 200, 400 M4 20-10 05-55 14 (12,4)
Trenza de
) 05a1.25 Alambre
Comdna | 1.33 M3.5 20-16 blindado torcido
Contr0| tOd(()jS ||OS Resistente con Cableado
modelos 05a1,25 Clase 1
G M3.5 20-14 05-2 1,0(8,9)

* Las dimensiones de los cables se basan en alambre de cobre de 75 °C.
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Capitulo 1 - Recepcién e instalacion

Cableado
Zapatas cerradas JST
Dimension del cable * i AXi N
Termlr!al de Zapata cerrada JST (tipo ojillo) Par maximo N-m
AWG mm?2 tornillo (libra-pulg.)
M35 1,25-35 1,0 (8,9)
20 0,5
M4 1,25-4 1,4 (12,4)
M3.5 1,25-35 1,0(8,9)
18 0,75
M4 1,25-4 14(12,4)
M35 1,25-35 1,0 (8,9)
16 1,25
M4 1,25-4 1,4 (12,4)
M3.5 2-35 1,0(8,9)
M4 2-4 14(12,4)
14 2 M5 2-5 2,5(22,1)
M6 2-6 51(45,1)
M8 2-8 10,2 (90,3)
M4 55-4 14(12,4)
M5 55-5 2,5(22,1)
12-10 35-55
M6 55-6 51(45,1)
M8 55-8 10,2 (90,3)
M5 8-5 2,5(22,1)
8 8 M6 8-6 5,1 (45,1)
M8 8-8 10,2 (90,3)
M6 14-6 51(45,1)
6 14
M8 14-8 10,2 (90,3)
M6 22-6 5,1(45,1)
4 22
M8 22-8 10,2 (90,3)
3-2 30-38 M8 38-8 10,2 (90,3)
M8 60-8 10,2 (90,3)
1-1/0 50 - 60
M10 60 - 10 23,0 (203,6)
3/0 80 M10 80-10 23,0 (203,6)
4/0 100 100 - 10 23,0 (203,6)
4/0 100 100- 12 39,5 (349,6)
300MCM 150 M12 150-12 39,5 (349,6)
400MCM 200 200-12 39,5 (349,6)
M12 x 2 325-12 39,5 (349,6)
650MCM 325
M16 325-16 98,0 (867,4)

Nota 1:

Se recomienda el uso de una zapata cerrada JST (tipo ojillo), afin de mantener los espacios libres apropiados. Si

desea més informacién, sirvase comunicarse con el representante de Y askawa.

Nota 2:

Para determinar la dimension del cable se debe considerar la caida de voltaje. La caida de voltaje se puede calcular
mediante la siguiente ecuacion:

Caida de voltaje entre fases (V)

= ./3 resistencia cable (? /km) x distancia cableado (m) x corriente(A) x 103

Seleccione un cable con una dimension tal que la caida de voltaje seainferior a 2% del voltaje nominal normal.

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5
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Capitulo 1 - Recepcidn e instalacion
Cableado

Cableado del circuito de control
Latabla siguiente describe las funciones de las terminales del circuito de control.

Terminales del circuito de control

Clasificacion | Terminal Funcién de la sefial Descripcion Nivel de la sefial
Sefial de 1 Marcha adelante/paro Cerrado: marcha adelante, abierto: paro
entrada de 2 Marcha en reversa/paro Cerrado: marcha en reversa, abierto: paro
secuencia Cerrado: falla, abierto: estado
3 Entrada de falla externa normal
4 Entrada de restablecimiento de falla | Cerrado: restable cimiento
Cambio Maestro/Aux.
5 Ref. 1 velqc. de multi-velocidades Cerrado: ref. frec. aux. E”"_adas_‘,je contactos Entrada aislada de fotoacople:
predeterminadas multifuncion +24VCD 8 mA
Ref. 2 veloc. de multi-velocidades L (H1-01 a H1-06)
6 B Cerrado: efectiva
predeterminadas
7 (Fjig;renua de mando por impulsos Cerrado: marcha por impulsos
8 Blogqueo de base externo Cerrado: paro de salida inv.
1 Terminal com(n de entrada de control B
de secuencia
Sefial de +15V . . +15V
entrada 15 Salida de alimentacion Fuente de alim. de +15 V para comando analdgico (1 méx 20 mA)
anal(’)gica 15V . L 15V
33 Salida de alimentacion Fuente de alim. de -15 V para comando analdgico (Cort. perm 20 mA méx,)
13 | Ref. de frecuencia maestra (voltaje) "10a +10 V/-100% a +100% -10Va+l0V(20k?)
: €)1 0.a+10 v/100% 0a+10VI(20k?)
14 Ref. de frecuencia maestra (corriente) | 4 a 20 mA/100% 4a20mA (250 ?)
- I -10 a +10 V/-100% a +100% Entrada anal6gica aux. -10Va+10V (20k?)
16 Entrada anal6gica multifuncion 02410 V/100% (H3-05) 0a+10VI(20k?)
17 Terminal comin del circuito de control [ 0V -
Conexion para el blindaje de los
12 ~ - -
cables de sefial
Sefial de Contacto seco
secuencia de 9 Durante funcionamiento (contacto NA) Cerrado durante el Capacidad del contacto:
salida funcionamiento 250 VCA, 1 A 0 menos
30 VCD, 1 A 0 menos
- - Salida multifuncion
25 Deteccion de velocidad nula Se activa con la frec. min. ) )
(E1-09) 0 menos Salida de colector abierto
iy . Se activa cuando la frec. llega a 48V, 60 mA 0 menos
26 Deteccion de la velocidad acordada +1 Hz de la frec. fijiada
27 Comdn de salida de colector abierto -
18 . i Contacto seco
19 ;T‘lgda de contzcto de deteccion de Falla: cerrado entre terminales 18 y 20 Capacidad de contacto:
Contacto NAINC Falla: abierto entre terminales 19 y 20 250 VCA, 1 A 0 menos
20 | (Contacto ) 30 VCD, 1 A 0 menos
Sefial de 21 Salida del medidor de frecuencia Monitor anal6gico . 0
salida i 0a+ 10 V/100% frecuencia multifuncién 1 g ﬁ]:nt%sv maXx. & 5%, 2 mA
analégica 22| Comdn (H4-01, H4-02)
' . Monitor analégico
23 Monitor de corriente %\\I/é?gpente nominal del multifuncién 2
(H4-04, H4-05)

Figura 12 Disposicion de las terminales del circuito de control

1 [12@E] 138 [ 14 [ 15 [ 16 [ 17 26 21 3
1 [ 2] 3] a5 6] 7] 8 B ) 23 ERER
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Capitulo 2 - Operacién

Precauciones

A ADVERTENCIA

PRECAUCIONES

1

2)

3)

4)
5)

6)

7)
8)

S6lo encienda (coloque en ON) la fuente de alimentacidn después de volver a colocar lacubiertafrontal. No
retire la cubierta mientras el inversor se encuentre energizado.

Al seleccionar lafuncién de reintento (parametro L5-02), aléjese del inversor o la carga, ya que pueden
reiniciar la marcha repentinamente después de parar.

Y aque latecla Stop (Paro) puede desactivarse mediante la configuracion de una funcién, instale un
interruptor de paro de emergencia separado.

No toque el disipador de calor o laresistencia de frenado, ya que sus temperaturas pueden ser muy elevadas.

Puesto que es muy fécil cambiar la velocidad de operacion de baja a alta, antes de la operacion verifique el
rango de operacion seguro del motor y la maguina.

Si fuese necesario, instale un freno de retencién separado.
Durante la operacion no verifique las sefiales.

Todos los parametros del inversor se preconfiguran en lafabrica. No cambie la configuracion a menos que
serequiera.

S no se observan estas precauciones, se pueden ocasionar dafios a |os equipos, lesiones personales o
la muerte.
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Capitulo 2 - Operacion
Prueba de funcionamiento

21 PRUEBA DE FUNCIONAMIENTO

Antesde laoperacidninicial y afin de garantizar la seguridad, desconecte el acoplamiento de la méquina, de tal
forma que se aisle el motor de lamisma. Si se debe realizar la operacion inicial mientras el motor permanece
acoplado alaméaguina, sea muy cuidadoso para evitar condiciones potencialmente peligrosas. Antes de realizar
la operacion de prueba verifique que:

El cableado y las conexiones de las terminal es sean apropiadas.

Los recortes de los cablesy otros desperdicios se hayan retirado de la unidad.
Lostornillos estén firmemente apretados.

El motor esté seguramente montado.

Todos |os €lementos estén correctamente conectados atierra.

Pantalla del operador digital durante la energizacién

Unavez que el equipo esté listo parala operacion, encienda lafuente de alimentacion. Verifique que el inversor
se encienda apropiadamente. Si se detecta alguin problema, apague inmediatamente |a fuente de alimentacion
(pase a OFF). Cuando lafuente de alimentacién se enciende, la pantalla del operador digital seilumina, tal como
seilustra mas abgjo.

DFi\/E FT Riv se0 TEMOTE REF - LED indicadores de modo: OPERACION
- MARCHA ADELANTE/EN REVERSA
REMOTO (SEC/REF)

- Seccion de pantalla: Muestra la referencia de la frecuencia

- LED indicadores de operacion: LED de Paro encendido

Figura 13 Pantalla del operador digital durante la energizacion
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Capitulo 2 - Operacién
Prueba de funcionamiento

Puntos de verificacion de la operacion

El motor gira suavemente.

El motor giraen el sentido correcto.

El motor no tiene vibraciones o ruidos anormales.

Laaceleracion y la desacel eracion son suaves.

Launidad no esta sobrecargada.

Los LED indicadores de estado y la pantalla del operador digital estan correctos.

Operacion mediante el operador digital
El diagrama siguiente ilustra un modelo de operacion tipico cuando se utiliza €l operador digital.

@ @ 3 Hacia

@ Hacia adelante @ @

60Hz

adelante ' E@

15Hz

ON (ENCENDIDO) Marcha adelante Marcha en reversa

de la alimentacion

Reversa

Configuracion de la frecuencia‘ ‘Cambio de referencia de la frecuencia ‘ 60Hz

Figura 14 Secuencia de operacion mediante el operador digital
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Capitulo 2 - Operacion
Prueba de funcionamiento

Ejemplo tipico de operacion mediante el operador digital

Descripcion Secuencia de teclas Pantalla del operador digital
ON (ENCENDIDO) Frequency Ref
‘Muestra el valor de la referencia de frecuencia. ‘ U1-01 = 0.00 Hz
y
Configuracion de la condicién de operacién LOCAL
Seleccione el modo LOCAL. REMOTE REMOTE LED (SEQ, REF) OFF
y
Marcha adelante con mando por impulsos (6 Hz)
. . JOG
Procedimiento de marcha con mando por impulsos
(Opera mientras se oprime la tecla JOG.)
y
Configuracion de la frecuencia DATA
Cambia el valor de referencia de la frecuencia. El ENTER Fie gge(;](;: )|/_|ZRef
digito a cambiar parpadea. M-
Cambia el valor
al oprimirse. Frequency Ref
AL \/J >J 015 .00 Hz
RESET
Ingrese el valor de configuracion. DATA [ Entry Accepted ]
ENTER Frequency Ref
015 .00 Hz
Seleccione la pantalla del monitor de frecuencia de
salida. ESC
' Output Freq
/\ I U1-02 = 0.00 Hz
y
Marcha adelante o 0 F
Marcha adelante (15 Hz), se encienden los LED Run y R utput Freq
FWD. U1-02 = 15.00 Hz
y
Cambio del valor de referencia de la frecuencia (15 a 60 Hz) /\
Seleccione la pantalla del valor de la referencia de Frequency Ref
frecuencia. DATA ¢ 15.00 Hz
ENTER
Oprima dos veces.
. . Cambia el valor
Cambie el valor configurado. al oprimirse. Frequency Ref
> 06 0 .00 Hz
/\J VJ RESET J
Ingrese el valor de configuracion. DATA [ Entry Accepted ]
ENTER
/\ I Output Freq
Seleccione la pantalla del valor de la referencia de U1-02 = 60.00 Hz
frecuencia. DATA
\ ENTER
Marcha en reversa
Seleccione marcha en reversa. Se enciende el LED FWD Output Freq
REV. REV U1-02 =-60.00 Hz
\
Paro _ * STOP Output Freq
Desacelera hasta parar. Se enciende el LED Stop. RESET U1-02 = 0.00 Hz
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Prueba de funcionamiento

Operacion mediante las sefiales de las terminales del circuito de control

El siguiente diagrama ilustra un patron tipico de operacién cuando se utilizan las sefidles de las terminales del circuito de
control.

®

Hacia adelante
60Hz

@ @ ©

ON (ENCENDIDO) Operacion Paro

Configuracion de la frecuencia

Figura 15 Secuencia de operacion mediante las sefiales de las terminales del circuito de control
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Capitulo 2 - Operacion
Prueba de funcionamiento

Ejemplo tipico de operacion mediante las sefiales de las terminales del circuito de control

Descripcion

Secuencia de teclas

Pantalla del operador digital

ON(

U <

\

(@

onf

U <

\

ENCENDIDO)

Muestra el valor de la referencia de frecuencia.
El modo REMOTE (REMOTO) se preconfigura en la
fabrica.

antalla de frecuencia de salida
- Conmute a la pantalla de frecuencia de salida.

Marcha adelante con mando por impulsos (6 Hz)
- Cierre las terminales 1y 11, 7y 11 del circuito de

control, para la marcha con mando por impulsos
(JOG). Se encienden los LED Runy FWD.

- Apertura de las terminales 1y 11, 7y 11 después de

verificar la operacién normal.

iguracion de la frecuencia

- Especifique el voltaje de la referencia de frecuencia

(corriente) por las terminales 13 6 14 y verifique el
valor de la entrada con el operador digital.

antalla de frecuencia de salida

Seleccione la pantalla del monitor de frecuencia de
salida.

Marcha adelante
- Cierre entre las terminales 1y 11 para realizar la

marcha adelante.

A

Frequency Ref
U1-01 = 0.00 Hz

REMOTE LED (SEQ, REF) OFF

Output Freq
U1-02 = 0.00 Hz

Output Freq
U1-02 = 6.00 Hz

Frequency Ref
U1-01 = 60.00 Hz

Output Freq
U1-02 = 0.00 Hz

Output Freq
U1-02 = 60.00 Hz

Paro ] Output Freq
- Apertura entre las terminales 1y 11 para detener la U1-02 = 0.00 Hz
operacion. Se enciende el LED Stop.
Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5 33



Capitulo 2 - Operacién
Pantalla del operador digital

22 PANTALLA DEL OPERADOR DIGITAL

Mediante el operador digital se pueden accesar atodas las funciones del inversor VS-616G5. Las siguientes son las

descripciones de las secciones de lapantallay € teclado.

DRIVE FWD REV
[ J ® ®

REMOTE
SEQ @ ® REF

LED indicadores de modo
LED Modo de operacidn

Se enciende al seleccionar el modo de operacion (el
funcionamiento es posible).
Se apaga al seleccionar cualquier otro modo.

LED Sentido de rotacion
FWD: Se enciende durante la marcha adelante.
REV: Se enciende durante la marcha en reversa.

LED Modo remoto

Se encienden al seleccionar el modo de entrada desde las

terminales del circuito de control o por una comunicacion en serie.

SEQ:Se enciende al seleccionar el comando de marcha desde las
terminales del circuito de control o por una comunicacion
en serie.

REF:Se enciende al seleccionar la referencia de frecuencia desde
las terminales 13 6 14 del circuito de control, o por una
comunicacién en serie.

Pantalla

Muestra los valores configurados de cada funcion o los valores de

monitoreo, tales como la frecuencia y la corriente de salida (2 lineas x

16 caracteres).

Tecla de menu
Muestra el men( principal para la seleccion de modo.

Tecla de escape
Retorna el menu al estado que se ingres6 antes de oprimir la tecla
(DATA/ENTER). Retorna el menu al nivel previo (es decir, funcion,
grupo, modo).

Tecla de Datos/Introducir
Selecciona el modo, el grupo, la funcién o el parametro. Muestra el
valor establecido para cada parametro. Al oprimir nuevamente esta
tecla, se introduce el valor configurado.

Teclas de cambio de valor/menu
Seleccionan el modo, el grupo, la funcién, el parametro o el valor
establecido.
?:Tecla de incremento
?:Tecla de disminucion

Tecla de seleccion de digito

Selecciona un digito de un valor para poder cambiarlo. El digito
seleccionado parpadea. Restablece la operacion cuando hay una falla.

Teclas de comando de operacion
Las teclas de comando de operacion controlan el inversor. Estas se
habilitan s6lo en el modo de operacion.

PARO: Se enciende el LED rojo después de oprimir la tecla
STOP.

MARCHA:  Se enciende el LED rojo después de oprimir la tecla
RUN.

FWD/REV : Selecciona la marcha adelante o en reversa.

JOG: La marcha por impulsos se habilita mientras se oprima
esta tecla.

Tecla de seleccion del modo de operacién
Alterna entre operacion REMOTA (REMOTE) y LOCAL (operador
digital).

Figura 16 Pantalla del operador digital durante la energizacion
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Capitulo 2 - Operacion
Seleccion del modo de operacion

2.3

SELECCION DEL MODO DE OPERACION
El inversor VS-616G5 tiene dos modos de operacion: LOCAL y REMOTO (vealas descripciones en latabla

inferior). Estos dos modos se pueden seleccionar mediante latecla”"LOCAL/REMOTE" del operador digital sdlo

cuando la operacién esta detenida. El modo de operacion que se selecciona se puede verificar observando los
LED SEQy REF del operador digital (tal como se ilustra més abajo). El modo de operacién se configura como

REMOTO (comandado mediante las terminales 13 y 14 del circuito de control de referencia de frecuenciay
comando de marcha, desde las terminales del circuito de control) antes del embarque. Las entradas de los
contactos multifuncion de lasterminales 3 a8 ddl circuito de control se habilitan en ambos modos de operacion.

e LOCAL:Tanto lareferencia de frecuencia como el comando de control se configuran mediante el operador

e REMOTO:Lareferenciade frecuenciamaestray el comando de marcha se pueden seleccionar tal como se

digital. Se apagan los LED indicadores SEQ y REF.

describe en la siguiente tabla.

Seleccion del modo de operacion

Parametro Seleccion de referencia (B1-01) LED REF Seleccion del modo de operacion (B1-02) LED SEQ
Referencia de frecuencia maestra del Operacion mediante el comando de
0 L NO .. NO
operador digital marcha del operador digital
. . Operacion mediante el comando de
Referencia de frecuencia maestra de las . L
1 : - Sl marcha desde las terminales del circuito Sl
terminales 13 y 14 del circuito de control
de control
Referencia de frecuencia maestra Operacion mediante comando de control
2 ) o . parpadeando C . parpadeando
configurada por la comunicacion en serie por la comunicacion en serie
Referencia de frecuencia maestra Operacion mediante comando de marcha
3 . . . parpadeando . . parpadeando
configurada por la tarjeta de opciones desde la tarjeta de opciones

DRIVE FWD REV
[ J [ [

REMOTE
SEQ @

® REF

L e W N e N

Figura 17 LED modo de operacion

~— SI, NO o parpadeando
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Esta pagina se ha dejado intencional mente en blanco.
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Arbol de pardmetros de arranque rapido

Arbol de parametros de arranque rapido

Menu principal * Tecla oprimida Funcion Para,\rlr:etro
Operation Referencia de frecuencia u1-01
(Operacién) ? Frecuencia de salida u1-02
? Corriente de salida u1-03
? Voltaje de salida U1-06
? U1l Monitor Ul
DATA/ENTER U1-01aU1-14
? U2  Seguimiento de fallas u2
DATA/ENTER U2-01a U2-14
? U3 Historial de fallas U3
DATA/ENTER U3-01 a U3-08
Initialize ESC?? Seleccionar idioma A1-00
(Inicializacion) ? Nivel de acceso Al1-01
? Método de control A1-02
? Inicializar parametros Al1-03
? Ingresar la contrasefia Al-04
Programming ESC?? Fuente de referencia B1-01
(Programacién) ? Fuente de marcha B1-02
? Método de paro B1-03
? Tiempo de aceleracion 1 C1-01
? Tiempo de desaceleracion 1 C1-02
? Configurar referencia de frecuencia 1 D1-01
? Configurar referencia de frecuencia 2 D1-02
? Configurar referencia de frecuencia 3 D1-03
? Configurar referencia de frecuencia 4 D1-04
? Control de la referencia de la frecuencia por impul- D1-09
S0S
? Voltaje de entrada E1-01
? Seleccidn del motor E1-02
? Seleccion del patron de Vi/f E1-03
? Frecuencia maxima E1-04
? Voltaje maximo E1-05
? Frecuencia de salida del voltaje maximo E1-06
? Frecuencia de salida media E1-07
? Voltaje de salida medio E1-08
? Frecuencia de salida minima E1-09
? Voltaje de salida minimo E1-10
? Corriente nominal del motor E2-01
? Frecuencia de deslizamiento nominal del motor E2-02
? Corriente del motor en vacio E2-03
? Cantidad de polos del motor E2-04
Auto-Tuning ESC?? Voltaje nominal -
(Ajuste automatico) ? Corriente nominal -
? Frecuencia nominal -
? Velocidad nominal -
? Cantidad de polos -
? Seleccionar motor 1 6 2 -
Modified Constants ESC??

(Constantes modificadas)

* Oprimalatecla MenU del operador paravolver al Menu principal: Operation (Operacion).
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Men( de inicializacién

El VS-616G5 se embarca configurado para €l control de vector de lazo abierto y nivel de acceso de arranque rgpido. En esta
seccion se incluyen descripciones de los parametros de arranque répido, paralograr una operacion simplificada del equipo.

3.1 MENUPRINCIPAL: INITIALIZE (INICIALIZACION) <ENTER>

Control Vif Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
A1-00 Seleccion del idioma Seleccione €l idioma ? ? ? ?

Seleccione el idioma que se muestraen el operador digital, de acuerdo con la siguiente tabla:

Configuracion Descripcion
0 Inglés (opcién preconfigurada por la fabrica)
1 Japonés

También estéan disponibles los idiomas francés, espafiol, portugués, aleman eitaliano. Si desea més detalles,
sirvase comunicarse con el representante de Y askawa.

Control VI Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
Al1-01 Nivel de acceso de pardmetros Acceda al nivel ? ? ? ?

Este parametro permite e "enmascaramiento” de parametros, de acuerdo con €l nivel del usuario. Vealatabla
siguiente. Seleccione el método de control que mejor se adapte para su aplicacion.

Configuracion Descripcion

0 Operacion solamente

1 Programa de usuario — Accede a los parametros seleccionados por el fabricante original del equipo (OEM).

2 Nivel de arranque rapido (opcién preconfigurada por la fabrica) — Para la programacion a nivel de

mantenimiento.
3 Nivel basico — Para programacion basica de la mayoria de las aplicaciones.
4 Nivel avanzado — Para programacion avanzada en aplicaciones especiales.
Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo

Al1-02 Seleccion del método de control Método de control ? ? ? ?

Seleccione el método de control que mejor se adapte para su aplicacion.

Configuracion Descripcion
0 Control de V/f — Para aplicaciones de propdsitos generales y motores mltiples.
1 VIf con realimentacion PG — Para aplicaciones de propdsitos generales que requieren
control de velocidad de lazo cerrado.
2 Vector de lazo abierto (opcion preconfigurada por la fabrica) — Para aplicaciones que

requieren control de velocidad de lazo abierto y mayor par a velocidades mas bajas
(par de 150% por debajo de 1 Hz).

3 Vector de flujo — Para aplicaciones que requieren un control preciso de la velocidad
y el par a velocidad 0, con realimentacion del codificador (encoder).
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Menu de programacion

Control Vif Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
Al1-03 Estado del operador Parametros de ? ? ? ?

inicializacion

Utilice este parametro para restablecer €l inversor en la preconfiguracion de la fabrica.

Configuracion Descripcion
0 Sin inicializacion (opcion preconfigurda por la fabrica)
1110 Inicializacion del usuario
2220 Inicializacion de 2 cables
3330 Inicializacién de 3 cables
Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
Al-04 Ingreso dela contrasefia Ingrese la contrasefia ? ? ? ?

Este pardmetro permite bloquear mediante la contrasefia el acceso de ciertos usuarios a parametros prohibidos.

Menu principal: Programming (Programacion) <ENTER>
Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
B1-01 Seleccion dereferencia de frecuencia Fuente de frecuencia ? ? ? ?
B1-02 Seleccién del método de operacion Fuente de marcha ? ? ? ?

Lareferenciade frecuenciay el comando de marcha se pueden configurar independientemente, tal como se
indica a continuacion:

Configuracion Descripcion
0 Comando desde el operador digital
1 Comando desde las terminales del circuito de control

(opcién preconfigurada por la fabrica)
Comando por comunicacion serie

Comando desde la tarjeta de opciones

Al oprimir lateclaLOCAL/REMOTE del operador digital, se puede seleccionar el modo de operacion tal como
se indica a continuacion:

Locdl: Operacion de acuerdo con lareferencia de frecuenciay € comando de marcha del
operador digital.
Remoto: Operacion de acuerdo con lareferencia de frecuenciay el comando de marcha

configurados por B1-01 y B1-02.

El operador digital se restablece en la operacion remota al realizarse €l ciclo de la alimentacion.
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Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
B1-03 Sdleccion del método de paro Método de paro ? ? ? ?

Esta funcion selecciona el método de paro apropiado parala aplicacién especifica.

Configuracion Descripcion

0 Desaceleracion para parar (opcion preconfigurada por la fabrica)

Giro libre por inercia hasta parar
Inyeccion de CD hasta parar
3 Giro libre por inercia hasta parar por temporizador

e Desaceleracion hasta parar (B1-03 ="0")

Frecuencia de salida
/ Tiempo de desaceleracion 1 (C1-02)

Nivel de velocidad nula (frecuencia al inicio
de la inyeccion de CD de frenado - B2-01)
Opcidn preconfigurada por la fabrica: 0,5Hz

Tiempo de frenado por inyeccion
de CD en el paro (B2-04)
Opcidn preconfigurada por la fabrica: 0,5 s

Comando de marcha T NO

Figura 18 Método de paro - Desaceleracion hasta parar

Al eliminar el comando de marcha adelante(en reversa) FWD (REV) el motor pierde velocidad a un ritmo de
desacel eracion determinado por el periodo que se configura en el tiempo de desaceleracion 1 (C1-02) e
inmediatamente antes del paro se aplica el frenado por inyeccion de CD. Si el tiempo de desacel eracion es corto
o lainerciade lacarga es grande, durante la desacel eracién puede ocurrir unafallade sobrevoltgje (OV). En este
caso, aumente el tiempo de desacel eracion o instale una resistencia/unidad de frenado opcional.

Par de frenado: sin resistencia de frenado, aprox. 20% del par nominal del motor
con resistencia de frenado, aprox. 150% del par nominal del motor

e Girolibre por inercia hasta parar (B1-03 ="1")

Frecuencia de salida La salida del inversor se desactiva
al emitir el comando de paro.

Comando de marcha g 1 NO

Figura 19 Método de paro - Giro libre por inercia hasta parar

Al eliminar el comando de marcha FWD (REV), € motor comienzaa girar libremente. Después que se emite €l
comando de paro se puede aceptar un comando de marcha, pero la operacién no seiniciard hasta después de
transcurrir el periodo minimo de bloqueo de base (L2-03).

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5 41



Capitulo 3 - Programacién del arranque rapido
Menu de programacion

e Inyeccion de CD paraparar (B1-03 ="2")

Frecuencia de salida

Salida del inversor desactivada durante
el periodo minimo de bloqueo de base (L2-03)

Ti de frenad
Preconfigurado por la fabrica: 0,5 s lempo de renaco

por inyeccién de CD

B2-04x 10

Tiempo de frenado con inyeccién
de CD en el paro (B2-04)
' Opcién preconfigurada por la fabrica: 0 s

NO

Tiempo de frenado por inyeccion
de CD en el paro (B2-04)

Comando de marcha

S|

Figura 20 Método de paro - Inyeccion de CD para parar

Al eliminar el comando de marcha FWD (REV), € motor frena hasta parar, de acuerdo con el tiempo de frenado
por inyeccién de CD en el paro que se configuraen B2-04. Si este valor se configuraa"0" (opcién
preconfigurada por la fabrica), se desactiva el frenado por inyeccién 'y el motor gira libremente hasta parar. Al
seleccionar estafuncién, note que el tiempo de paro real es el tiempo que se configuraen B2-04 multiplicado por
10 (vealasiguiente figura). Este método de paro se desactiva durante el control vectorial de flujo.

* Girolibre por inercia hasta parar por €l temporizador 1 (B1-03 ="3")

Frecuencia de salida

Tiempo de desaceleracion 1

/ (C1-02)

Tiempo de aceleracion 1
“—"(C1-01)
Giro libre
g .
Tiempo
FWD (REV)

Comando de marcha S| [ s | SI

T

Comando de marcha desactivado

Figura 21 Método de paro - Giro libre por inercia hasta paro por temporizador

Después de emitir el comando de paro, no se acepta un nuevo comando de marcha mientras transcurre €l giro
libre hasta el paro por temporizador (igual que la desaceleracién 1). Después de que este periodo transcurra, para
que el inversor inicie la aceleracién se debe emitir otro comando de marcha. Este método de paro se desactiva
durante el control vectorial de flujo.
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C1-01

C1-02

D1-01
D1-02
D1-03
D1-04

D1-09

Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
Tiempo de aceleracion 1 Tiempo de ? ? ? ?
aceleracion 1
Tiempo de desaceleracion 1 Tiempo de ? ? ? ?
desaceleracion 1

Rango de gjuste; 0a6000 s
Opcidn preconfigurada por lafébrica: 10 s

El tiempo de aceleracion 1 configura el tiempo necesario para que lafrecuencia de salida acelere de 0 Hz hastala
frecuencia de salida maxima. El tiempo de desaceleracion 1 configura el tiempo necesario para que lafrecuencia
de salida desacel ere desde la frecuencia de salida méxima hasta 0 Hz.

Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
Referencia de frecuencia preconfigurada 1 Referencia 1 ? ? ? ?
Referencia de frecuencia preconfigurada 2 Referencia 2 ? ? ? ?
Referencia de frecuencia preconfigurada 3 Referencia 3 ? ? ? ?
Referencia de frecuencia preconfigurada 4 Referencia 4 ? ? ? ?

Rango de gjuste; 0 a400 Hz
Opcidn preconfigurada por lafébricas O Hz

Se pueden fijar hastaun total de 4 referencias de velocidad preconfiguradas (incluyendo el mando por impulsos),
por medio de las selecciones de las funciones de entrada de los contactos multifuncién en el modo de arranque
rapido. Lasterminales 6y 7 se gjustan preconfiguradas por lafabrica como las referencias de velocidad en multi-
velocidades predeterminadas 1 y 2, respectivamente. Consulte en la siguiente tabla las referencias de las

vel ocidades preconfiguradas en el modo de arranque répido.

Terminal 5 Terminal 6 Referencia de velocidad
Abierto Abierto Referencia de velocidad 1 - Configure la fuente de referencia (B1-01) a "0"
Referencia de velocidad 2 (no disponible en el modo de arranque rapido)
Abierto Cerrado Referencia de velocidad 3
Cerrado Cerrado Referencia de velocidad 4

Nota: En los modos Avanzados se pueden agjustar 9 referencias preconfiguradas.

Control VI Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
Referencia de frecuencia de control por impulsos Referencia JOG ? ? ? ?

Mediante este parametro se puede configurar lareferencia de la frecuencia de control por impulsos. Para utilizar
esta funcion oprimalatecla JOG del operador digital en € modo de arranque répido o cierre laterminal 7. El
comando de control por impulsos siempre tiene prioridad sobre los otros comandos de referencia.
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E1l-01

E1-02

E1-03

Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo

Voltaje de entrada Voltaje de entrada ? ? ? ?

Rango de configuraciéon: 155 a 255V (clase 230 V), 310 a510 V (Clase 460 V)
Opcion preconfigurada por lafébrica: 230V, 460 V

Configurael voltge de entrada del inversor en unidadesde 1 V.

Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo

Seleccion de motor Seleccién de motor ? ? ? ?

Con este parametro se selecciona entre motores autoventilados y motores enfriados por soplador.

Configuracion Descripcion

0 Caracteristicas de motores enfriados por autoventilacién (opcion
preconfigurada por la fabrica)

1 Caracteristicas de motores enfriados por soplador

Control Vif Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo

Sdleccion del patron de Vit Seleccion de Vit ? ? ? ?

Seleccione un patrén preconfigurado de V/f para operacién solo en los modos V/f. Cuando se utiliza un motor de
altavelocidad o la aplicacion requiere un gjuste especial del par, es probable que sea necesario cambiar €l patrén
de V/f.

Configurelosvaloresde0 aE: se puede seleccionar € patron V/f preconfigurado
F: sepuede configurar un patrén de V/f personalizado
(opcion preconfigurada por la fabrica)

Los patrones de V/f preconfigurados se gradian automati camente mediante €l valor del voltaje de entrada, que se
configura en el pardmetro E1-01. Configure el patrén de V/f de acuerdo con las aplicaciones que se describen en
latabla de la pagina siguiente:

44

Manual de instalacion y arranque répido VS-616G5



Capitulo 3 - Programacién del arranque rapido
Menu de programacion

Patrones de V/f preconfigurados

Especificaciones | E1-03 PatronV/f *1 Especificaciones | E1-03 PatronV/f *1
V) v)
20 Par de 20
arranque 8
0 alto 1 9
50 Hz 0 50 Hz g
o~ 28
17 b Par d %
10 y ® arde i "
01325 50 ] arranque | 9 01325 50 )
=2 alto 2
©
@ &
= V) @ V)
g 1 20 S Par de 230
S | Saturacion de 60 Hz 5 g arranque A
S F
alto 1 B
8 f 60 Hz 4
2 F z
(=N
S 7 Par de 17
O |Saturacionde50Hz| 2 10 2 arranque B 3 2
01530 50 60 01530 60
alto 2
V) V)
230 230
3 c
72 Hz 3 90 Hz C
17 17
10 . 10 .
015 30 50 72 01530 50 o™
v 8 M
Par 230 'g 230
variable | 4 ©
1 5 e y
50 Hz 5 s 120 Hz D
4 @
40 h=]
= 17
Par 10 S 0
o iabl 5 : ) g )
= vanaple 013 25 %0 S 01530 60 120
.8 2 o
< o
>
£ v v
Par 230 230
variable 6
1 7 E
60 Hz o 180 Hz E
6
o 17
Par 18 10
variable 7 015 3 6™ 01530 o0 10
2
Notas:

*1. Al seleccionar €l patron de V/f se deben considerar las siguientes condiciones:

» Lascaracteristicas del voltajey lafrecuenciadel motor.
» Lavelocidad maximadel mator.

*2. Seleccione un patron de V/f de par de arranque alto sélo con las siguientes condiciones:
» Ladistanciade cableado eslarga—150 m (492 pies) o mas.
» Caidade voltgje alta durante €l arranque.
» Seconectaun reactor de CA alaentradao lasalidadel inversor.
e Seutilizaun motor cuya entrada nominal esinferior alasalidanominal del inversor.

*3. El voltaje de los patrones preconfigurados se duplica en los inversores de Clase 460 V.

Manual de instalacion y arranque rapido VS-616G5 45



Capitulo 3 - Programacién del arranque rapido
Menu de programacion

Patron de V/f personalizado

Configure un patrén de V/f personalizado ajustando el pardmetro E1-03 a"F" y configurando despuéslos valores
de los parametros E1-04 a E1-10.

Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
E1-04 Frecuencia maxima Frecuencia maxima ? ? ? ?
E1-05 Voltaje maximo Voltaje maximo ? ?
E1-06 Frecuencia de salida con voltaje maximo Frecuencia base ? ? ? ?
E1-07 Frecuencia de salida media Frecuencia media A ? ? ? ?
E1-08 Voltaje de salida medio Voltaje medio A ? ? ? ?
E1-09 Frecuencia de salida minima Frecuencia minima ? ? ? ?
E1-10 Voltaje de salida minimo Voltaje minimo ? ? ? ?
Voltaje
Al configurar los pardmetros E1-04 a E1-10 E1-05
asegurese de que cumple con las siguientes
condiciones:
E1-09 ? E1-07 < E1-06 ? E1-04 E1-08
E1-10
0 E1-09 E1-07 E1-06 E1-04 Frecuencia
Figura 22 Configuracion personalizada del patrén V/f
Parametro N° Nombre Unidad Rango de ajuste Opcion prec,on.figurada
en la fabrica
E1-04  |Frecuencia de salida maxima 0,1 Hz 50,0 a 400 Hz 60,0 Hz
E1-05 Vo|taje maximo 01V 0,1a255V* 230V *
E1-06 Frecuencia de salida maxima con voltaje 0,1Hz 0,2 a 400 Hz 60,0 Hz
méaximo (frecuencia base)
E1-07 Frecuencia de salida media 0,1Hz 0,1a399 Hz 3,0Hz
E1-08 Voltaje de frecuencia con salida media 01V 0la255V* 170V *
E1-09 Frecuencia de salida minima 0,1Hz 0,1a10.0 Hz 1,5Hz
E1-10 Voltaje de frecuencia con salida minima 01V 0,1a500V* 100V *
* Para unidades Clase 460 V, €l valor es el doble del de las unidades de Clase 230 V.
Al aumentar el voltaje en el patrén de V/f seincrementael par del motor. Sin embargo, al configurar un patrén de
V/f personalizado, aumente €l voltaje gradual mente mientras monitorea la corriente del motor, afin de evitar:
* Disparos defalladel inversor como resultado de una sobreexitacion del motor
*  Sobrecaentamiento o vibraciones excesivas del motor
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Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
E2-01 Corriente nominal del motor FLA nominal del motor, ? ? ? ?

Configurala corriente nominal del motor en unidades de 0,01 A paralos modelos de inversores 27P5, 47P5 y
maés pequefios; de 0,1 A paralos modelos G5U2011, G5U4011 y més grandes. Este parametro variaen funcion
del modelo deinversor.

Control \is Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
E2-02 Frecuencia de deslizamiento nominal del motor Deslizamiento nominal| ? ? ? ?

del motor

Rango de gjuste: 0a20Hz

Configuralafrecuencia de deslizamiento nominal del motor en unidades de 0,01 Hz. Este parametro variaen
funcion del modelo de inversor. Emplee la siguiente ecuacion para calcular la frecuencia de deslizamiento
nominal del motor:

fo=f N ?2P?
S 120
donde. .. ) o

fs : frecuencia de deslizamiento (Hz)

f : frecuencianomina del motor (Hz)

N : velocidad nominal del motor (rpm)

P: ndmero de polos del motor

Control Vi Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo

E2-03 Corriente del motor en vacio Corriente en vacio ? ? ? ?

Configuralacorriente del motor en vacio en unidades de 0,01 A paralos inversores modelo 27P5, 47P5 y méas
pequefios; de 0,1 A paralos modelos G5U2011, G5U4011 y mas grandes. Este pardmetro varia en funcién del
modelo de inversor.

Control Vif Vector de | Vector de
\i con PG |lazo abierto flujo
E2-04 Numero de polos del motor Numero de polos ? ? ? ?

Rango de gjuste:2 a 48 polos
Opcidn preconfigurada por lafébrica:4 polos
Configura el nimero de polos del motor.

Menu principal: Auto-Tuning (Ajuste automatico) <ENTER>

Mediante la funcion de gjuste automético del inversor VS-616G5 es posible adaptarse a todos |os motores que se
fabrican en el mundo. Disponible tanto en modos de control de vector de |azo abierto como de vector de flujo, el
inversor solicitaa usuario unaminimainformacion del motor y lo guia después a través de un proceso de gjuste
rapido y sencillo. Més abajo se incluyen los datos del motor que se requieren para el ajuste automatico en €l
modo de arrangue répido:

Nombre Descripidn ol | gt |t | vetorc
Voltaje nominal del motor Configurael voltaje nominal del motor en VCA. ?
Corriente nominal del motor Configuralacorriente nominal del motor en A. ? ? ? ?
Frecuencianominal del motor | Configuralafrecuencianominal del motor en Hz. ? ? ? ?
Velocidad nominal del motor | Configuralavelocidad nominal del motor en rpm. ? ? ? ?
NUmero de polos del motor Configura el nimero de polos del motor. ? ? ? ?
Seleccion del motor Selecciona motor conectado como 1° 6 2° motor ? ? ? ?
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Antes de comenzar € ajuste automatico, asegurese de desacoplar €l motor. Después de desplazarse por los
parametros de ajuste mediante latecla ?, para comenzar € ajuste automatico oprimalatecla Run. Durante €l

gjuste parpadea " Tune Proceeding” (Procediendo al gjuste) en la pantalla del operador digital. Después de
finalizar, se muestra " Tune Successful" (Ajuste exitoso).

Nota: Si durante el gjuste se oprime latecla Stop, se interrumpe el ajuste automatico y el motor giralibremente
hasta parar. Los valores que se cambiaron durante el gjuste retornan alos valores originales.

Después de finalizar €l gjuste, oprimalatecla Menu para salir del modo de gjuste automético.
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Capitulo 4 - Diagnosticos
Precauciones

A ADVERTENCIA

PRECAUCIONES
1) Jamaéstoque lasterminales de alto voltaje del inversor.

2) Antesde energizar €l inversor vuelva a colocar todas las cubiertas de proteccion. Al extraer la cubierta aseglrese
de apagar (colocar en posicion OFF) la fuente de alimentacion del inversor.

3) Redlice el mantenimiento o lainspeccién solo después de verificar que el LED de cargaesté APAGADO, después
de apagar la fuente de alimentacion del circuito principal.

4) Solo se debe permitir que personal autorizado ejecute e mantenimiento, las inspecciones o € reemplazo de
piezas.

S las precauciones que se detallan en este manual no se observan, se expondra al usuario a voltajes
elevados, que pueden ocasionar dafios a los equipos, lesiones graves o la muerte.

A PRECAUCION

PRECAUCIONES

1) Latarjetade circuitosimpresos de control emplea circuitosintegrados CMOS. No toque los el ementos CMOS.
2) Mientras el circuito esté energizado, no conecte o desconecte |os cables o |os conectores.
S estas precauciones no se observan se pueden ocasionar dafios a |os equipos.
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Capitulo 4 - Diagnésticos
Mantenimiento e inspeccién

41 MANTENIMIENTOEI

NSPECCION

Esta seccion describe |os procedimi entos de mantenimiento e inspeccién basicos del inversor VS-616G5.

I nspeccion periddica

El inversor VS-616G5 funcionara durante mas tiempo si se mantiene limpio, fresco y seco, asi como si se observan
todas las precauciones que se detallan en este manual. Inspeccione periodicamente el inversor tal como se describe en
lasiguiente tabla, afin de evitar accidentes y para asegurar un alto rendimiento con una mayor confiabilidad.

Para evitar los chogues eléctricos, antes de realizar el servicio del inversor desconecte toda alimentacion. Después de
desconectar la fuente de alimentacion espere por 10 menos cinco minutos, hasta que se apaguen todos los LED.

Componente

Verifique

Accién correctiva

Terminales externas,
conectores, tornillos de
montaje, etc.

Tornillos o conectores flojos

Apriételos correctamente.

Disipador de calor

Acumulacién de polvo y tierra

Sople con aire comprimido seco [presion de
39,2 x 10% 2 58,8 x 10* Pa (4 a 6 kg/cm?)].

Ventilador de enfriamiento

Ruidos y vibraciones anormales

Reemplace el ventilador de enfriamiento.

Componentes de la
alimentacion

Acumulacién de polvo y tierra

Sople con aire comprimido seco [presion de
39,2 x 10* a 58,8 x 10* Pa (4 a 6 kg/cm?)].

Capacitor de filtrado

Decoloracion u olor

Reemplace el condensador eléctrico o el
inversor.

Programa de reemplazo de piezas

Peri6dicamente reemplace las siguientes piezas, paralograr una operacion duradera, seguray libre de
inconvenientes del inversor VS-616G5.

Piezas Intervalo aproximado Comentarios
Ventilador de enfriamiento 2 a 3 afios Reemplacelo por uno nuevo.
Capacitor de filtrado 5 afios Reemplacelo por uno nuevo (después de la inspeccion).
Interruptores o relés Decida después de la inspeccion.
Fusibles 10 afios Reemplacelos por nuevos.
Capacitor electrolitico de
a]umjnio _de la tarjeta de 5 afios Reemplacelo por uno nuevo (después de la inspeccion).
circuitos impresos
Condiciones de operacion optimas:
Temperatura ambiente; 30 °C (86 °F) de promedio anual

Factor de carga:
Relacion de operacion:

80% o inferior

12 horas por dia o menos
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Capitulo 4 - Diagnosticos
Pantallas de alarmas y fallas

4.2 PANTALLASDE ALARMASY FALLAS

Esta seccion describe |as pantallas de dlarmas y fallas y ofrece una explicacion de las condiciones de fallay las
acciones correctivas que se deben adoptar ante un mal funcionamiento del inversor VS-616G5.

Alarmasy fallas del inversor

Cuando el inversor VS-616G5 detecta unafalla, lamisma se muestraen el operador digital y activa una salida de
contacto de deteccion de falla, después de lacual € motor gira por inercialibremente hasta parar. Verifique las causas
gue se enumeran en la siguiente tablay gjecute |as acciones correctivas correspondientes. Parareiniciar lamarcha del
inversor, elimine todo comando de marchay active la sefial de entrada de restablecer, oprimiendo la tecla RESET del
operador digital o vuelvaa conectar la alimentacion para restablecer el estado de paro. Si la gjecucién de las acciones

correctivas descritas més abajo no soluciona el problema, comuniquese inmediatamente con su representante
Y askawa.

A diferencia de las fallas, las dlarmas no activan salidas de contactos de falla. Después de corregir lacausade la
alarma, €l inversor retorna automaticamente al estado previo de operacion.

Diagnéstico de fallas y acciones correctivas

Indicacion de falla Nombre Descripcion Accion correctiva Clase
Bajo voltaje del circuito principal de
uvi Bajo voltaje del circuito cD durante la operacion.
DC Bus Undervolt |principal (PUV) Nivel de deteccion A
Clase 230 V: Aprox. 190 V 0 menos .
: ? Verifique el cableado de
Clase 460 V: Aprox. 380 V 0 menos alimentacion.
uv2 Bajo voltaje del circuito de | Bajo voltaje en el circuito de control |?  Corrija el voltaje de linea. A
CTL PS Undervolt |control (CUV) durante la operacion.
uv3 El contactor de precarga se abrié
MC Answerback Falla de MC durante la operacion A
? Elvoltaje de CD del circuito
principal cayd por debajo del
nivel PUV.
uv Pérdida momentaneadela |? Lafuente de alimentacion de B
Under Voltage |alimentacion control cayé por debajo del nivel
CUv.
? Se abrid el contactor de
precarga.
? Verifique las resistencias de las
. . . bobinas del motor.
oc Sobrecorriente (OC) La cor,rlentg de salida del inversor ? Aumente el tiempo de acelerac./ A
Overcurrent superd el nivel de OC. desac
? Verifique con el multimetro.
? Verifique que el aislamiento del
GF La corriente de tierra de salida del motor no esté deteriorado.
Falla de tierra (GF) inversor excedié el 50% de la ? Verifique que la conexion entre el A
Ground Fault . : . : ,
corriente nominal del inversor. inversor y el motor no esté
dafiada.
El voltaje de CD del circuito principal
ov excedio el nivel de OV. Aumente el tiempo de
Overvoltage Sobrevoltaje (OV) Nivel de deteccién desaceleracion. Agregue un circuito A

Clase 230 V: Aprox. 400 V
Clase 460 V: Aprox. 800 V

de frenado.
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Capitulo 4 - Diagnésticos
Pantallas de alarmas y fallas

Indicacion de falla Nombre Descripcion Accion correctiva Clase
. . . |? Verifique las resistencias de la
Sho r?gi reuit Cortocircuito de la carga (SC) Ié? zglrlt%iicrigljiltr;versor (carga) esta bobinas del motor. A
' ? Verifique el cableado del motor.
PUF ? (S:quuemo el fusible del bus de Verifique si hay transistores
Fusible quemado (FU) - . dafiados, si el lado de carga esta en A
DC Bus Fuse Open ? Se.danaron los transistores de cortocireuito,o aterrizado, ete.
salida.
OH Sobrecalentamiento de La temperatura del disipador de Verifique el ventilador y la A
Heatsink Over tmp |disipador de calor (OH1) calor excedio el valor permitido. temperatura ambiente.
oL1 La salida del inversor excedié el
Motor Overloaded Sobrecarga del motor (OL1) nivel de sobrecarga del motor. Reduzca la carga. A
oL2 . La salida del inversor excedi6 el Reduzca la carga, aumente el
Inv Overloaded Sobrecarga de inversor (OL2) nivel de sobrecarga del inversor. |tiempo de aceleracion. A
La fuente de alimentacion de
PF entrada al inversor tiene unafase  |? Verifique el voltaje de linea.
Inout Pha Loss Fase abierta de la entrada | abierta. ? Apriete nuevamente los tornillos A
P Gran desequilibrio del voltaje de de las terminales de entrada.
entrada.
? Verifique el cableado de salida.
LF bi la salid La salida del inversor tiene una fase |~ Verifique la impedancia del
Output Pha Loss Fase abierta en la salida abierta mot_or. _ A
' ? Apriete nuevamente los tornillos
de las terminales de salida.
RR . . . . . .
Dyn Brk Transistr Falla del transistor de frenado | El transistor de frenado fallo. El inversor requiere reparacion. A
Sobrecalentamiento de la La temperatura de la unidad de
RH ; . . resistencia de frenado excedio el .
Dyn Brk Resistor ?rgf:gode resistencia de valor permitido. (Protege sélo el tipo Reduzca la carga regenerativa. A
incorporado en el inversor.)
0S . La velocidad del motor excedié el
Over speed Sobrevelocidad (0S) nivel de sobrevelocidad. - A
PGO ? Verifique la linea de PG.
PG open Circuito abierto de PG (PGO) |La linea de PG esta rota. ? Verifique la condicion de bloqueo A
P 0 la carga del motor.
DEV El desvio de la referencia y la
Speed Deviation Desvio de velocidad (DEV)  |realimentacion de velocidad Verifique la carga. B
P excedieron el nivel de ajuste.
Ambos comandos FWD y REV se
EF Comandos de marcha : S - I .
S introducen simultdneamente Verifique los circuitos relacionados. B
External Fault |adelante/reversa simultaneos durante 500 ms o MAs.
BB El comando de blogueo de base
Blogueo de base externo externo se introduce desde la Verifique el circuito relacionado. B
Base Block . o
terminal del circuito de control.
Verifique la condicion de la terminal
EF3 , Ocurrié una falla en el circuito de de entrada. Si ?l LED se gnmende
Falla externa en la terminal 3 cuando la terminal no esta A
External Fault 3 control externo. : .
conectada, el inversor requiere
reparacion.
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Capitulo 4 - Diagnosticos
Pantallas de alarmas y fallas

Indicacion de falla Nombre Descripcion Accion correctiva Clase
EF4 .
External Fault 4 Falla externa en la terminal 4
EFS Falla externa en la terminal 5 e i ;
External Fault 5 Verifique la condicion de la terminal
EF6 , Ocurri6 una falla en el circuito de de entrada. Si ?l LED se gnmende
Falla externa en la terminal 6 cuando la terminal no esta B
External Fault 6 control externo. : .
conectada, el inversor requiere
EF7 - reparacion.
External Fault 7 Falla externa en la terminal 7
EF8 :
External Fault 8 Falla externa en la terminal 8
OPEO1 Error de ajuste de kVA Error de configuracion de kVA del | Verifique y configure los datos del C
kVA Selection  |(OPEO1) inversor. parametro (02-04).
OPEO02 Echrn?irg?J? ;gg%odgf parametro Los datos del pardmetro estan fuera | Verifique la configuracion de los C
Limit (OPE02) de rango. datos del pardmetro.
? Los parametros de entrada
, o multifuncién en H1-01 a H1-06
OPEO3 Error de configuracion de la . - o .
Terminal entrada multifuncién (OPEO3) no estan en orden.ascendente. Verifique la seleccion de la funcion. C
? 0O los valores configurados que
no sean “F" se sobreponen.
Error de los datos de Los datos de V/f se configuraron de
OPE10 confiauracion de V/f forma tal que no se cumple la Verifique la configuracion de los C
Vit (El-(?4 a E1-10) siguiente ecuacion: datos de parametros.
E1-04 ? E1-06 > E1-07 ? E1-09
Cuando ocurre uno de los
siguientes errores de configuracion:
? Limite superior de la frecuencia
OPE11 Error de configuracion de Iqe !a po;tadorg ((56;01) >5 kHéy Verifique la configuracion de los C
FC/ On-Dly parametros Imite inferior de la frecuencia de datos de parametros
la portadora (C6-02) ? 5 kHz )
? Laganancia proporcional de la
frecuencia de la portadora (C6-
03) > 6 y (C6-01) < (C6-02).
ERR Falla de escritura de tgrﬁciagﬁjsawgrmsigliezaﬁrROM " Reemplace la tarjeta de control B
EEPROM R/W Err |EEPROM (ERR) ¢ P ! :
parametro.
No se recibieron correctamente los - N
Seria(l:él(;rl;] Call Error de transmision de SI-B | datos de control al encender la ;/eergggée dlé)?rgﬁspn?isslitglrﬁ)s ylas C
fuente de alimentacion. '
Los datos de control no se - N
CE Error d - ini | Verifique los dispositivos y las A
Memobus Com Err |ETTr de transmision recibieron correctamente a . |sefiales de transmision
encender la fuente de alimentacion. '
? Latransmision entre el inversor y
o el operador digital no se pude  |? Inserte nuevamente el conector
CPF00 ?gg?:go(;el circuito de control establecer 5 segundos después del operador.
COM- Ealla de transmision del de conectar la alimentacion. ? Verifique el cableado del circuito A
ERR(OP&INV) ? Falla de verificacion del de control.

operador digital

elemento periférico de MPU (en
linea)

? Reemplace la tarjeta de control.
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Capitulo 4 - Diagnésticos
Pantallas de alarmas y fallas

Indicacion de falla Nombre Descripcion Accion correctiva Clase
? Latransmision entre el inversor y
el operador digital se establece
— una vez que se conecta la ? Inserte nuevamente el conector
CPF01 Falla 2 del circuito de control alimentacion, pero después la del operador digital.
(CPFO1) oeh o= o .
COM- Falla de transmision del falla de transmisién continlia ? Verifique el cableado del circuito A
ERR(OP&INV) operador diaital durante méas de 2 segundos. de control digital.
P 9 ? Falla de verificacion del ? Reemplace la tarjeta de control.
elemento periférico de MPU (en
linea).
CPF02 Falla del circuito del bloqueo A
BB Circuit Err  [de base (CPF02)
CPF03
Falla de EEPROM (CPF03 A
EEPROM Error ( ) Falla en la tarjeta del circuito de Reemplace Ia tarjeta de control
CPF04 Falla del convertidor A/D control del inversor. ' A
Internal A/D Err  |interno de la CPU (CPF04)
CPF05 Falla del convertidor A/ID A
External A/D Err  |externo de la CPU (CPF05)
CPF06 Falla de conexion de las La tarjeta de opciones no se instal6 |Instale nuevamente la tarjeta de A
Option Error  |opciones (CPF06) correctamente. opciones.
CPF20 Ei?!gg Zln(z:i(l)g Viiglg(e)rrsflepreennc:g Falla del convertidor A/D (Al-14B) Reemplace la tarjeta de opciones A
Option A/D Error I g de la tarjeta de opciones. P J P )

de velocidad (CPF20)

Las clases se describen de la siguiente manera:

A: Falaprincipal. El motor giralibremente hasta parar, se enciende el indicador de operaciény se activan los
contactos de salida de falla (terminales 18 y 19).

B: Falla Laoperacion continla, se enciende el indicador de operaciony se emite la sefia de falla multifuncién (al

seleccionar salida multifuncién). El contacto de salida de fallano se activa.

C: Alarma (advertencia). La operacion no se puede realizar, se enciende el indicador de operacion pero no se emite
unasefial defalla.
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Capitulo 4 - Diagnosticos
Pantallas de alarmas y fallas

Fallas del motor

Si ocurre unafallaen el motor, sigalos puntos de verificacion que se enumeran en lasiguiente tablay adopte las
acciones correctivas correspondientes. Si la gjecucion de | as acciones correctivas descritas no resuelve e problema,

comuniquese inmediatamente con € representante Y askawa.

Fallas del motor y acciones correctivas

Falla

Punto de verificacion

Accién correctiva

El motor no gira

¢ Se conecto el voltaje de la fuente de alimentacion a las
terminales de alimentacion L1, L2 y L3? ¢ Se encendio el
LED de carga?

Encienda la fuente de alimentacion.

Apague y encienda nuevamente la fuente de alimentacion.
Verifique el voltaje de la fuente de alimentacion.
Asegurese de que las tornillos de las terminales

estén apretados.

NN ) )

Utilice un multimetro tipo rectificador para verificar. ¢ Es
correcta la salida de voltaje a las terminales de salida T1,
T2y T3?

Apague y encienda nuevamente la fuente de alimentacion.

¢El motor se bloquea por una carga excesiva?

Reduzca la carga y libere el bloqueo.

¢ Se muestra una falla en la pantalla del operador?

Verifique la tabla de bisqueda y solucion de problemas de la
pagina 52.

¢Se introdujo el comando de marcha FWD o REV?

Compruebe el cableado.

¢Se introdujo el voltaje de configuracion de frecuencia (al
utilizar terminales 13 6 14)?

? Verifique el cableado.
? Verifique el voltaje de configuracion de frecuencia.

¢ Es correcta la configuracion de la fuente de referencia
y marcha?

Verifique las selecciones de las fuentes de referencia y marcha
(B1-01y B1-02).

La rotacién del motor
esta invertida

¢Es correcto el cableado de las terminales T1, T2 y T3?

Adapte el cableado al orden de fase de los conductores del motor
T1,T2yT3.

¢ Se introdujeron las sefiales de marcha FWD y REV por el
cableado?

Corrija el cableado.

El motor gira, pero no
se puede variar la
velocidad

¢Es correcto el cableado del circuito de configuracion
de frecuencia?

Corrija el cableado.

¢Es correcta la configuracion de las fuentes de referencia
y marcha?

Verifique las selecciones de las fuentes de referencia y marcha
(B1-01y B1-02).

¢Es demasiado grande la carga?

Reduzca la carga.

Las rpm del motor
son demasiado altas
0 bajas

¢Son correctos los valores nominales (cantidad de polos,
voltaje) del motor?

Verifique las especificaciones de las caracteristicas de placa
del motor.

¢ Es correcta la relacién de cambio de velocidad de
acelerac./desacelerac. de los engranajes, etc.?

Verifique la relacién de reduccion de velocidad (engranajes, etc.)

¢Es correcto el valor de frecuencia maxima configurada?

Verifique el valor de frecuencia maxima configurada.

Utilice un multimetro tipo rectificador. ¢No se reduce
excesivamente el voltaje entre las terminales del motor?

Verifique los valores caracteristicos de VI .

Las rpm del motor no
son estables durante

¢Es demasiado grande la carga?

Reduzca la carga.

¢Es demasiado grande la variacién de carga?

? Reduzca la variacion de carga.
? Aumente la capacidad del motor del inversor.

la operacion +Se utiliza una fuente de alimentacion trifasica o : ePIaCereli(I;z;()rnaC|on trifasica, si hay una fase abierta verifique
monofésica? » i Lo 4si d |
Para alimentacion trifasica, ¢hay una fase abierta? ? Parag Imentacion monofasica, conecte un reactor de CA ala
' ' fuente de alimentacion.
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Apéndice
Arbol de pardmetros del inversor VS-616G5

A.1 ARBOL DE PARAMETROSDEL INVERSOR VS-616G5

Grupo Funcién Pardmetro N*
Arranque répido | Basico |  Avanzado
MENU . U1-01 Referencia de frecuencia 01
U1-02 Frecuencia de salida 02
U1-03 Corriente de salida 03
U1-06* Voltaje de salida* 06*
U2 Seguimiento de fallas 01-14
U3 Historial de falla 01-08
U1 Monitor 01-14 15-19 20-28
Inicializaciéon Al Inicializacion 00-04
A2 Constantes del usuario 01-32
H | Programacion |——BJ Aplicacion —{ 81 Secuencia 01-03 04 05-06
B2 Frenado por CD 01-04
B3 Busqueda de velocidad 01-03
~| | Ajuste automético| B4 Temporizadores de retardo 01, 02
B5 Control PID 01-08
B6 Retencion de referencia 01-04
L Constantes B7 Control de caida 01, 02
modificades B8 Ahorro de energia 01, 02
B9 Servo de error cero 01, 02
c1 Acelerac./desacelerac. 01, 02 03,04, 09 05-08, 10, 11
C2 Curva S de acelerac./desacelerac. 01-04
C3 Compensacion de deslizam. del motor 01 02-04
C4 Compensacion de par 01 02
C5 Ajuste de ASR 01-04 05-07
C6 Frecuencia de portadora 01 02,03
c7 Prevencion de fluctuaciones 01, 02
C8 Ajustes de la fabrica 08, 30
~| D Referencia'— D1 Referencia preconfigurada 01-04, 09 05-08
D2 Limite de referencia 01, 02
D3 Frecuencia de salto 01-04
D4 Secuencia 01, 02
D5 Control de par 01-06
~| E| Motor '— E1 Patron Vif 1 01-10 11-13
E2 Configuracion de motor 1 01-04 05-09
~| F| Opcion |— F1 Configuracion de opcion PG 01 02-07 08-13
F2 Configuracion de Al-14 01
F3 Configuracion de DI-08 a 16 01
F4 Configuracion de AO-08 a 12 01-04
F5 Configuracion de DO-02 01, 02
F6 Configuracién de DO-08 01
F7 Configuracion de PO-36F 01
H1 Entradas digitales 01-06
H2 Salidas digitales 01-03
H3 Entradas anal6gicas 01-07 08-12
H4 Salidas anal6gicas 01-07
H5 Configuracion de comunicacion serie 01-04
~| L Proteccién}— L1 Sobrecarga de motor 01, 02
Operacion continCia ante una pérdida
L2 dep alimentacion P 01-03 04-06
L3 Prevencion de blogueo 01, 02, 04-06 03
L4 Deteccion de referencia 01, 02 03-05
L5 Rearranque por falla 01, 02
L6 Deteccion de par 01-03 04-06
* Seleccionable por el usario L7 Limite de par 01-04
L8 Proteccion de hardware 01 02, 03, 05, 07
~| (6] Operador '— 01 Seleccion de monitor 01-04 05
02 Seleccion de tecla 01-04 05-09
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Parametros del inversor VS-616G5

A.2 PARAMETROSDEL INVERSOR VS-616G5

. L . . Rango de valor . Vifel Vector | Vector Ajuste
N° Pantalla operador digital Descripcion del pardmetro Unidad . preconfi- | VIf lazo de )
ajuste PG A ) usuario
gurado abierto | flujo
Operacion
D1-01 |Frequency Ref Referencia de frecuencia Hz 0,0~400,0 0,0 Q Q Q Q
U1-02 |Output Frequency Frecuencia de salida (monitor) Hz - - Q Q Q Q
U1-03 | Output Current Corriente de salida del inversor (monitor) A Q Q Q Q
Ul User Monitor Monitores seleccionables por el usuario Q Q Q Q
ul Monitor
U1-01 |Frequency Ref Referencia de frecuencia Hz Q Q Q Q
U1-02 |Output Freq Frecuencia de salida Hz Q Q Q Q
U1-03 | Output Current Corriente de salida del inversor A Q Q Q Q
U1-04 | Control Method Modo de control - Q Q Q Q
U1-05 |Motor Speed Velocidad del motor Hz - Q Q Q
U1-06 |Output Voltage Voltaje de salida Vv Q Q Q Q
U1-07 |DC Bus Voltage Voltaje del bus de CD Vv Q Q Q Q
U1-08 |Output kWatts Potencia de salida kw Q Q Q Q
U1-09 |Torque Reference Referencia de par (interna) % - - Q Q
U1-10 |Input Term Sts Estado de las terminales de entrada Q Q Q Q
U1-11 |Output Term Sts Estado de las terminales de salida Q Q Q Q
U1-12 |IntCtiSts1 Estado de control interno 1 - Q Q Q Q
U1-13 |Elapsed Time Tiempo transcurrido h Q Q Q Q
Ul-14 |FLASHID Namero de ID Q Q Q Q
U1-15 |Term 13 Level Voltaje de entrada en la terminal externa 13 % B B B B
U1-16 |Term 14 Level Voltaje de entrada en la terminal externa 14 % B B B B
U1-17 |Term 16 Level Voltaje de entrada en la terminal externa 16 % B B B B
U1-18 | Mot SEC Current Corriente secundaria del motor (1g) % B B B
U1-19 | Mot EXC Current Corriente de exitacion del motor (Id) % - - B B
U1-20 |SFS Output Frecuencia primaria después de SFS Hz A A A A
U1-21 |ASR Input Entrada ASR controlador de veloc. % A A
U1-22 |ASR Output Salida ASR controlador de veloc. % A A
U1-23 | Speed Deviation Desvio de velocidad % - A - A
U1-24 | PID Feedback Realimentacion PID % A A A A
U1-25 |DI-16 Reference Monitor de referencia DI-16H - A A A A
U1-26 |Voltage Ref (V) Referencia de voltaje (salida V) \% A A
U1-27 |Voltage Ref (Vd) Referencia de voltaje (salida VVd) Vv - A - A
U1-28 |CPUID Namero de seccién del control del programa (N° PROM) A A A A
U1-32 |ACR(q) Output Monitor de eje de salida q de ACR % A A
U1-33 | ACR(d) Output Monitor de eje de salida d de ACR % - - A A
U1-34 | OPE Detected Monitor del parametro de deteccion OPE A A A A
U2 Seguimiento de fallas
U2-01 |Current Fault Falla detectada existente Q Q Q Q
U2-02 |Last Fault Falla detectada previa - Q Q Q Q
U2-03 | Frequency Ref Referencia de frecuencia al detectar la falla Hz Q Q Q Q
U2-04 | Output Freq Frecuencia de salida al detectar la falla Hz Q Q Q Q
U2-05 |Output Current Corriente de salida al detectar la falla A Q Q Q Q
U2-06 | Motor Speed Referencia de la velocidad del motor Hz - - - Q
U2-07 |Output Voltage Voltaje de salida al detectar falla Y Q Q Q Q
U2-08 |DC Bus Voltage Voltaje del bus de CD Vv Q Q Q Q
U2-09 | Output kWatts Potencia de salida kw Q Q Q Q
U2-11 |Input Term Sts Estado de las terminales de entrada Q Q Q Q
U2-12 | Output Term Sts Estado de las terminales de salida Q Q Q Q
U2-13 | Inverter Status Estado del equipo antes de detectar la falla - Q Q Q Q
U2-14 | Elapsed Time Tiempo transcurrido desde la deteccion de falla h Q Q Q Q
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u3 Historial de fallas
U3-01 |LastFault Codigo de falla méas reciente Q Q Q Q
U3-02 |Fault Message 2 Codigo de segunda falla mas reciente Q Q Q Q
U3-03 |Fault Message 3 Codigo de tercera falla mas reciente Q Q Q Q
U3-04 |Fault Message 4 Codigo de cuarta falla mas reciente - Q Q Q Q
U3-05 |Elapsed Time 1 Tiempo transcurrido desde la falla ms reciente h Q Q Q Q
U3-06 |Elapsed Time 2 Tiempo transcurrido desde segunda falla mas reciente h Q Q Q Q
U3-07 |Elapsed Time 3 Tiempo transcurrido desde tercera falla mas reciente h Q Q Q Q
U3-08 |Elapsed Time 4 Tiempo transcurrido desde cuarta falla mas reciente h Q Q Q Q
Inicializacién
A1-00 Select Language Seleccion de idioma 0~1 0 Q Q Q Q
i 0: Inglés 1: Japonés
Access Level Nivel de acceso a parametros 0~4 2 Q Q Q Q
0: Operacion solamente 3: Nivel basico
A1-01 : . o
1: Programa usuario 4: Nivel avanzado
2: Nivel de arranque rapido
Control Method Seleccion del método de control - motor 1 0~3 2 Q Q Q Q
A1-02 0: Control V/f 2: Vector de lazo abierto
1: VIf clrealim. PG 3: Vector de flujo
Inlt Parameters Estado del operador 0~9999 0 Q Q Q Q
A1-03 0: Sin inicializar 2220: Inicializar monofasico
1110: Inicializar usuario 3330: Inicializar trifasico
Al1-04 |Enter Password Contrasefa (para introducir) 0000~9999 Q Q Q Q
A2-01- |User Constants Parametros seleccionables por el usuario (configurac. de N° de A A A A
32 parametros de uso frecuente para acceso rapido y simple) parametro
Programacion
B  Aplicacién
B1 Secuencia
Reference Source Seleccion de la referencia
B1-01 0: Operador 2: Comunicacion serie 0~3 1 Q Q Q Q
1: Terminales 3: Tarjeta de opcién
Run Source Seleccion del método de operacion
B1-02 0: Operador 2: Comunicacion serie 0~3 1 Q Q Q Q
1: Terminales 3: Tarjeta de opcién
Stopping Method Método de paro
B1-03 0: Rampa para parar 2: Inyecc. de CD hasta parar 0~3 0 Q Q Q Q
1: Giro libre hasta parar 3: Giro libre por temporiz.
B1-04 Reverse Oper P.rohibicién de_operacién en reve'rsa _ o 0 B B B B
0: Reversa activada 1: Reversa desactivada
Zero-Speed Oper Operacion cuando la referencia es inferior a 0 rpm
B1-05 0: RUN a ref. frec. 2: RUN a frec. min. 0~3 0 A
1: STOP 3: RUN a cero rpm
B1-06 Cntl Input Scans T‘iempo de explorac. de entradas_ oL 1 A A A A
0: 2 ms - 2 explorac. 1: 5 ms - 2 explorac.
Loc/Rem RUN Sel Seleccion RUN locallremoto
BL-07 0: RUN de ciclo externo ciclo  1: Aceptac. RUN externo o1 0 A A A A
B2 Frenado por CD
B2-02 |DClnj Start Freq Frecuencia de frenado por CD (nivel veloc. 0) Hz 0,0~20,0 05 B B B B
B2-02 |DClnj Current Corriente de frenado por CD % 0~100 50 B B B -
B2-03 |DClnj Time@Start Tiempo de frenado por CD en arranque S 0,00~10,00 | 0,00 B B B B
B2-04 |DClnj Time@Stop Tiempo de frenado por CD en el paro S 0,00~10,00 | 0,00 B B B B
B3 Busqueda de velocidad
B3-01 |SpdSrch at Start Busqueda de velocidad después de comando RUN oL 0 A A
0: Desactivado 1: Activado
B3-02 | SpdSrch Current Nivel de corriente de deteccion de busqueda de velocidad % 0~200 150 A A
B3-03 | SpdSrch Dec Time Tiempo de desac. de blsqueda de veloc. S 0,1~10,0 2,0 A A
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B4 Temporizadores de retardo
B4-01 |Delay-ON Timer Temporizador de retardo de encendido S 0,0~100,0 0,0 A A A A
B4-02 | Delay-OFF Timer Temporizador de retardo de apagado S 0,0~100,0 0,0 A A A A
B5 Control PID
B5-01 |PID Mode Seleccién del modo PID

0: Desactivado

1: D = Realimentacion activada 0-2 0 A A A A

2: D = Alimentac. anticipada activada
B5-02 |PID Gain Ganancia P 0,00~10,00 | 1,00 A A A A
B5-03 |PID|Time Tiempo | S 0,00~360,0 | 1,00 A A A A
B5-04 |PID I Limit Limite | % 0,0~1000 | 1000 | A A A A
B5-05 |PIDD Time Tiempo D S 0,00~10,00 | 0,00 A A A A
B5-06 |PID Limit Limite PID % 0,0~1000 | 1000 | A A A A
B5-07 |PID Offset Desviacion PID % 0,0~100,0 0,0 A A A A
B5-08 |PID Delay Time Tiempo primario de retardo de salida PID S 0,00~10,00 | 0,00 A A A A
B6 Retencion de referencia
B6-01 |Dwell Ref @Start Referencia de permanencia en el arranque (nivel de espera) Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
B6-02 |Dwell Time@Start Tiempo de permanencia en el arranque (tiempo de espera) S 0,0~10,0 0,0 A A A A
B6-03 | Dwell Ref @Stop Referencia de permanencia en el paro (nivel de espera) Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
B6-04 | Dwell Time @Stop Tiempo de permanencia en el paro (tiempo de espera) S 0,0~10,0 0,0 A A A A
B7 Control de caida
B7-01 |Droop Quantity Magnitud de la caida de velocidad del motor % 0,0~100,0 0,0 A
B7-02 |Droop Delay Time Tiempo de retardo de la caida de velocidad del motor S 0,03~2,0 0,05 A
B8 Ahorro de energia
B8-01 |Energy Save Gain Ganancia de ahorro de energia % 0~100 80 A A
B8-02 |Energy Save Freq Frecuencia de inicio de ahorro de energia Hz 0,0~400,0 0,0 A A
B9 Servo de error cero
B9-01 |Zero Servo Gain Ganancia de servo de error cero 0~100 5 A
B9-02 | Zero Servo Count Anchura de finalizacion de servo de error cero 0~16383 10 A
C Ajuste
C1 Acelerac./Desacelerac.
C1-01 |Accel Timel Tiempo de aceleracion 1 S 0,00~6000,0 | 10,0 Q Q Q Q
C1-02 |Decel Time 1 Tiempo de desaceleracion 1 S 0,00~6000,0 | 10,0 Q Q Q Q
C1-03 |Accel Time 2 Tiempo de aceleracion 2 S 0,00~6000,0 | 10,0 B B B B
C1-04 |Decel Time 2 Tiempo de desaceleracion 2 S 0,00~6000,0 | 10,0 B B B B
C1-05 |Accel Time 3 Tiempo de aceleracion 3 S 0,00~6000,0 | 10,0 A A A A
C1-06 |Decel Time 3 Tiempo de desaceleracion 3 S 0,00~6000,0 | 10,0 A A A A
C1-07 |Accel Time 4 Tiempo de aceleracion 4 S 0,00~6000,0 | 10,0 A A A A
C1-08 |Decel Time 4 Tiempo de desaceleracion 4 S 0,00~6000,0 | 10,0 A A A A
C1-09 |Fast Stop Time Tiempo de paro rapido S 0,00~6000,0 | 10,0 B B B B
C1-10 |Acc/Dec Units Unidades de tiempo acelerac./desacelerac. 01 1 A A A A

0:0,01s 1:0,1s
C1-11 |Acc/Dec SW Freq Nivel de conmutacion acelerac./desacelerac. Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
C2 Curva S de acelerac./desacelerac.
C2-01 |SCrv Acc @ Start Tiempo de curva S al inicio de aceleracion S 0,00~2,50 0,20 A A A A
C2-02 |SCrv Acc @ End Tiempo de curva S al final de aceleracion S 0,00~2,50 0,20 A A A A
C2-03 |SCrv Dec @ Start Tiempo de curva S al inicio de desaceleracion S 0,00~2,50 0,20 A A A A
C2-04 |SCrv Dec @ End Tiempo de curva S al final de desaceleracion S 0,00~2,50 0,00 A A A A
C3 Compensacion del deslizamiento del motor
C3-01 |Slip Comp Gain Ganancia de compensacion de deslizamiento 0,0~2,5 1,0 B B A
C3-02 |Slip Comp Time Tiempo de retardo primario de compensacion de ms 0~10000 200 A A

deslizamiento
C3-03 | Slip Comp Limit Limite de compensacion de deslizamiento % 0~250 200 A - A
C3-04 |Slip Comp Regen Compensacion de deslizamiento durante la regeneracion 0n 0 A A A

0: Desactivado 1: Activado
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C4 Compensacion de par
C4-01 | Torq Comp Gain Ganancia de la compensacion de par 0,00~2,50 1,00 B B B
C4-02 | Torq Comp Time Constante de tiempo de la compensacion del par ms 0~10000 20 A A A
C5 Ajuste de ASR
C5-01 |ASRPGainl Ganancia proporcional ASR 1 0,00~300,00 | 20,00 B B
C5-02 |ASRITime1l Tiempo integral ASR 1 s {0,000~10,000| 0,500 B B
C5-03 |ASRP Gain2 Ganancia proporcional ASR 2 0,00~300,00 | 20,00 B B
C5-04 |ASRITime 2 Tiempo integral ASR 2 s |0,000~10,000| 0,500 B B
C5-05 |ASR Limit Limite ASR % 0,0~200 50 A -
C5-06 |ASR Delay Time Tiempo de retardo primario de salida ASR S 0,000~0,500 | 0,004 A
C5-07 |ASR Gain SW Freq Nivel de frecuencia para cambiar ganancia ASR Hz 0,0~400,0 0,0 A
C5-08 |ASR | Limit Limite integral ASR % 0~400 400 A
C6 Frecuencia portadora
C6-01 | CarrierFreq Max Limite superior de frecuencia portadora kHz 0,4~15,0 D::elf(‘we B B B B
C6-02 | CarrierFreq Min Limite inferior de frecuencia portadora kHz 0,4~15,0 D::elf(‘we A A
C6-03 | CarrierFreq Gain Ganancia proporcional de frecuencia portadora 0~99 0 A A
c7 Prevencion de fluctuaciones
C7-01 |Hunt Prev Select Prevencion de fluctuaciones on 1 A A

0: Desactivado 1: Activado
C7-02 |Hunt Prev Gain Ganancia de prevencion de fluctuaciones 0,00~2,50 1,00 A A
C8 Ajustes de fabrica
C8-08 |AFR Gain Ajuste del regulador automatico de frecuencia 0,00~10,00 1,00 A -
C8-30 |Carrierin Tune Seleccion de la frecuencia portadora durante el ajuste on 0 A A

automatico

0: 2 kHz 1: C6-01
D Referencias
D1 Referencias preconfiguradas
D1-01 |Reference 1 Referencia preconfigurada 1 Hz 0,0~400,0 0,0 Q Q Q Q
D1-02 |Reference 2 Referencia preconfigurada 2 Hz 0,0~400,0 0,0 Q Q Q Q
D1-03 |Reference 3 Referencia preconfigurada 3 Hz 0,0~400,0 0,0 Q Q Q Q
D1-04 |Reference 4 Referencia preconfigurada 4 Hz 0,0~400,0 0,0 Q Q Q Q
D1-05 |Reference 5 Referencia preconfigurada 5 Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
D1-06 |Reference 6 Referencia preconfigurada 6 Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
D1-07 |Reference 7 Referencia preconfigurada 7 Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
D1-08 |Reference 8 Referencia preconfigurada 8 Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
D1-09 |JOG Reference Referencia de mando por impulsos Hz 0,0~400,0 6,0 Q Q Q Q
D2 Limites de referencia
D2-01 |Ref Upper Limit Limite superior de referencia % 0,0~110,0 100,0 B B B B
D2-02 |Ref Lower Limit Limite inferior de referencia % 0,0~109,0 0,0 B B B B
D3 Frecuencias de salto
D3-01 |Jump Freg1 Referencia de frecuencia de salto 1 Hz 0,0~400,0 0,0 B B B B
D3-02 |Jump Freq 2 Referencia de frecuencia de salto 2 Hz 0,0~400,0 0,0 B B B B
D3-03 |Jump Freq 3 Referencia de frecuencia de salto 3 Hz 0,0~400,0 0,0 B B B B
D3-04 | Jump Bandwidth Ancho de banda de referencia de frecuencia Hz 0,0~20,0 1,0 B B B B
D4 Secuencia
D4-01 |MOP Ref Memory Retencion de seleccién de memoria de referencia - on 0 A A A A

Arriba/Abajo

0: Desactivado 1: Activado
D4-02 | Trim Control Lvl Nivel de control de ajuste fino % 0~100 10 A A A A
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D5 Control de par
D5-01 | Torq Control Sel Seleccion del control de par on 0 A

0: Control de velocidad 1: Control de par
D5-02 |Torq Ref Filter Tiempo primario de retardo del limite de par ms 0~1000 0 A
D5-03 | Speed Limit Sel Seleccion de entrada del limite de velocidad 112 1 A

1: Entrada analégica 2: Configurac. de programa
D5-04 |Speed Lmt Value Valor del limite de velocidad % -120~+120 0 A
D5-05 |Speed Lmt Bias Polarizacion del limite de velocidad % 0~120 10 A
D5-06 |RefHold Time Tiempo de retencion de referencia ms 0~1000 0 A
E Motor
E1 Patron de VIf
E1-01 |InputVoltage Voltaje de entrada \Y 150~255 230 Q Q Q Q
E1-02 |Motor Selection Seleccion de motor on 0 Q Q Q Q

0:Enfriam.c/ventilador 1: Enfriam. c/soplador
E1-03 | VI Selection Seleccion de patrén de Vi/f 0~F F Q Q Q Q

0:50 Hz

1: Saturacion 60 Hz

2: Saturacion 50 Hz

3:72Hz

4: Par variable 1, 50 Hz

5: Par variable 2, 50 Hz

6: Par variable 1, 60 Hz

7: Par variable 2, 60 Hz

8: Par de arranque alto 1, 50 Hz

9: Par de arranque alto 2, 50 Hz

A: Par de arranque alto 1, 60 Hz

B: Par de arranque alto 2, 60 Hz

C: 90 Hz

D: 120 Hz

E: 180 Hz

F: Patron de V/f definido por el usuario
E1-04 |Max Frequency Frecuencia maxima Hz 50,0~400,0 | 60,0 Q Q Q Q
E1-05 |Max Voltage Voltaje maximo v 0,0~2550 | 2300 | Q Q Q Q
E1-06 |Base Frequency Frecuencia de base del motor Hz 0,0~400,0 60,0 Q Q Q Q
E1-07 |Mid Frequency A Frecuencia de salida media A Hz 0,0~400,0 30 Q Q A -
E1-08 |Mid Voltage A Voltaje de salida medio A \Y 0,0~255,0 12,6 Q Q A -
E1-09 |Min Frequency Frecuencia de salida minima Hz 0,0~400,0 05 Q Q Q A
E1-10 |Min Voltage Voltaje de salida minimo \Y 0,0~255,0 23 Q Q A -
E1-11 |Mid Frequency B Frecuencia de salida media B Hz 0,0~400,0 0,0 A A A A
E1-12 |Mid Voltage B Voltaje de salida medio B \Y 0,0~255,0 0,0 A A A A
E1-13 |Base Voltage Voltaje base del motor \Y 0,0~255,0 0,0 A A Q Q
E2 Configuracion del motor
E2-01 |Motor Rated FLA Corriente nominal del motor A | 0,00~1500,0 D:jelzgi;'&‘e Q Q Q Q
E2-02 |Motor Rated Slip Frecuencia de deslizamiento nominal del motor Hz 0,00~20,00 D:PGWXS A A Q Q
E2-03 |No-Load Current Corriente del motor en vacio A 0,00~1500 D::GWXS A A Q Q
E2-04 | Number of Poles Ndmero de polos del motor - 2~48 4 - Q - Q
E2-05 |Term Resistance Resistencia en las terminales del motor ? 0,000~65 D:Pelf(‘we A A A A

e
E2-06 |Leak Inductance Inductancia de fuga % 0,0~30 D:Pelzg';ze A A
E2-07 | Saturation Compl Coeficiente de compensacion de saturacion del nlcleo 1 0,00~1,00 0,5 - - A A
E2-08 | Saturation Comp2 Coeficiente de compensacion de saturacion del nlicleo 2 0,00~1,00 | 0,75 - - A A
E2-09 |Mechanical Loss Pérdida mecanica del motor % 0,0~10,0 0 - - A A
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Opciones
F1 Configuracion de opciones de PG
F1-01 |PG Pulses/Rev Constante de PG 0~60000 1024 Q Q
F1-02 |PG Fdbk Loss Sel Método de paro por deteccién de interrupcion de linea de PG 0~3 1 B B
0: Rampa para parar 2: Paro répido
1: Giro libre hasta parar 3: Alarma solamente
F1-03 |PG Overspeed Sel Método de paro por deteccion de OS 0~3 1 B B
0: Rampa para parar 2: Paro répido
1: Giro libre hasta parar 3: Alarma solamente
F1-04 |PG Deviation Sel Método de paro por deteccion de DEV 0~3 3 B B
0: Rampa para parar 2: Paro répido
1: Giro libre hasta parar 3: Alarma solamente
F1-05 |PG Rotation Sel Rotacion de PG 01 0 B B
0: Alaizq. 1: Alader.
F1-06 |PG Output Ratio Relacion de division de PG (salida de pulsos) 1~132 1 B B
F1-07 |PG Ramp P/l Sel Valor integral durante acelerac./desaceler. 011 0 B
0: Desactivado 1: Activado
F1-08 |PG Overspd Level Nivel de deteccion de sobrevelocidad % 0~120 115 A A
F1-09 |PG Overspd Time Tiempo de deteccion de sobrevelocidad S 0~2,0 0,0 A A
F1-10 |PG Deviate Level Nivel de desvio de velocidad excesivo % 0~50 10 A A
F1-11 |PG Deviate Time Tiempo de desvio de velocidad excesivo S 0~2,0 0,5 A A
F1-12 |PG # Gear Teethl Cantidad de dientes del engranaje 1 0~1000 0 A
F1-13 |PG # Gear Teeth2 Cantidad de dientes del engranaje 2 0~1000 0 A -
F1-14 |PGO Detect Time Tiempo de retardo de deteccion de PGO S 0,0~10,0 2,0 A A
F2 Configuracion de Al-148
F2-01 |Al-14 Input Sel Seleccion de entrada 011 0 A A A A
0: Individual de 3 canales 1: Adicional de 3 canales
F3 Configuracion de DI-08, 16
F3-01 (DI Input Opcion de entrada digital 0~7 0 A A A A
0: BCD 1% 4:BCD 0,1 Hz
1: BCD 0,1% 5:BCD 0,01 Hz
2: BCD 0,01% 6: BCD (5DG) 0,01 Hz
3:BCD 1Hz 7: Binario
F4 Configuracién de AO-08 a 12
F4-01 |AO Chl Select Seleccion de opcion de salida analdgica del Canal 1 1~-31 2 A A A A
1: Referencia de frecuencia
2: Frecuencia de salida
3: Corriente de salida del inversor
5: Velocidad del motor
6: Voltaje de salida
7: Voltaje del bus de CD
8: Potencia de salida
9: Referencia de par (interna)
15: Voltaje de entrada en la terminal externa 13
16: Voltaje de entrada en la terminal externa 14
17: Voltaje de entrada en la terminal externa 16
18: Corriente secundaria del motor (1g)
19: Corriente de exitacion del motor (Id)
20: Frecuencia primaria después de SFS
21: Entrada ASR al controlador de veloc.
22: Salida ASR del controlador de veloc.
23: Desvio de velocidad
24: Realimentacion PID
26: Referencia de voltaje (salida Vq)
27: Referencia de voltaje (salida Vd)
F4-02 |AO Chl Gain Ganancia del canal 1 de salida analdgica 0,00~2,50 1,00 A A A A
F4-03 |AO Ch2 Select Seleccion del canal 2 de opcién de salida anal6gica 1~-31 3 A A A A
(igual a F4-01)
F4-04 |AO Ch2 Gain Ganancia del canal 2 de opcion de salida analdgica 0,00~2,50 0,50 A A A A
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F5 Configuracién de DO-02

F5-01 |DO-02 Chl Select Seleccion de salida del Canal 1 de DO-02C - 0~3F 0 A A A A
0: Durante RUN 1

1: Velocidad cero

2: Acuerdo Fref/Fsal 1

3: Acuerdo Fref/Config. 1

4: Detecc. frecuencia 1

5: Detecc. frecuencia 2

6: Inversor listo

7: Bajo voltaje bus CD

8: Bloque base 1

9: Referencia de opcion

A: Operacion remota

B: Deteccion de par 1 (N.A.)
C: Pérdida de referencia

D: Sobrecalentamiento DB

E: Falla

F: Sin utilizar

10: Falla menor

11: Comando de restablecimiento activo
12: Salida temporizador

13: Acuerdo Fref/Fsal 2

14: Acuerdo Fref/Config. 2
15: Deteccion de frecuencia 3
16: Deteccion de frecuencia 4
17: Deteccion de par 1 (N.C.)
18: Deteccion de par 2 (N.A.)
19: Deteccion de par 2 (N.C.)
1A: Direccion en reversa

1B: Bloqueo de base 2

1C: Seleccion de motor 2

1D: Regeneracion

1E: Rearranque activado

1F: Sobrecarga (OL1)

20: Prealarma de OH (sobrecal.)
30: Limite de corriente/par
31 Limite de velocidad

33: Fin de servo de error cero
37: Durante RUN 2

F5-02 |DO-02 Ch2 Select Seleccion de salida del canal 2 de DO-02C - 0~3F 1 A A A A
(igual a F5-01)

F6 Configuracién de DO-08

F6-01 [DO-08 Selection Seleccién de salida DO-08 - 01 0 A A A A
0: Individual de 8 canales 1. Salida binaria

F7 Configuracion de PO-36F

F7-01 |PO-36F Selection Tarjeta de monitor de pulsos PO-36F - 0~4 1 A A A A
0: 1 x frecuencia de salida
1: 6 x frecuencia de salida
2: 10 x frecuencia de salida
3: 12 x frecuencia de salida
4: 36 x frecuencia de salida
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Parametros del inversor VS-616G5

N° Pantalla operador digital

Descripcion del pardmetro

Unidad

Rango de
ajuste

Valor
preconfi-
gurado

Vit

Vifcl
PG

Vector
lazo
abierto

Vector
de
flujo

Ajuste
usuario

Terminal

H1 Entradas digitales

H1-01 |Terminal 3 Sel

Entrada multifuncién (terminal 3)

0: Control trifasico

1: Seleccion local/iremoto

2: Seleccion opcién/inversor

3: Referencia de multi-velocidades predeterminadas 1
4: Referencia de multi-velocidades predeterminadas 2
5: Referencia de multi-velocidades predeterminadas 3
6: Referencia de frecuencia de mando por impulsos
7:Acelerac./desacelera. multiple 1

8: Blogueo de base externo N.A.

9: Bloqueo de base externo N.C.

A: Retencion de rampa de acelerac./desac.

B: Sefal de alarma de OH2

C: Habilitac. terminal 16

E: Restablecimiento de la integracén ASR

F: Terminal sin utilizar

10: Aumento MOP

11: Disminuc. MOP

12: Control hacia adelante por impulsos

13: Control en reversa por impulsos

14: Restablecimiento de fallas

15: Paro répido

18: Funcién del temporizador

19: Desactivacion PID

1A: Acelerac./desac. multiple 2

1B: Bloqueo del programa

1C: Aumento del control de ajuste fino

1D: Disminuc. del control de ajuste fino

1F: Interruptor de terminales 13/14

24: Falla externa

60: Activacion inyeccion de CD

61: Bisqueda de veloc. desde frec. méax.

62: Blsqueda de veloc. desde frec. config.

63: Operacion de ahorro de energia

64: Blsqueda de veloc. desde frec. de desac.

65: Oper. cont. KEB N.C.

66: Oper. cont. KEB N.A.

71: Cambio de control veloc./par

72: Comando de servo de error cero

77: Interruptor de ganancia ASR

24

H1-02 |Terminal 4 Sel

Entrada multifuncién (terminal 4)
(igual a H1-01)

14

H1-03 |Terminal 5 Sel

Entrada multifuncién (terminal 5)
(igual a H1-01)

H1-04 |Terminal 6 Sel

Entrada multifuncién (terminal 6)
(igual a H1-01)

H1-05 |Terminal 7 Sel

Entrada multifuncién (terminal 7)
(igual a H1-01)

H1-06 |Terminal 8 Sel

Entrada multifuncion (terminal 8)
(igual a H1-01)

H2 Salidas digitales

H2-01 |Terminal 9 Sel

Salida multifuncién 1 (terminal 9, terminal 10)
(igual a F5-01)

H2-02 |Terminal 25 Sel

Salida multifuncién 2 (terminal 25, terminal 27)
(igual a F5-01)

H2-03 | Terminal 26 Sel

Salida multifuncion 3 (terminal 26, terminal 27)
(igual a F5-01)
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Parametros del inversor VS-616G5

- o . Rango de Valorl Vifel Vector | Vector Ajuste
N° Pantalla operador digital Descripcion del pardmetro Unidad ) preconfi- | VIf lazo de )
ajuste PG A ) usuario
gurado abierto | flujo
H3 Entradas anal6gicas
H3-01 |Term 13 Signal Seleccion de sefial (terminal 13) 01 0 B B B B
0:0a1l0VvCD 1:-10a+10VCD
H3-02 | Terminal 13 Gain % de ganancia de referencia (terminal 13) % 0,0~1000,0 | 1000 | B B B B
H3-03 | Terminal 13 Bias % de polarizacion de referencia (terminal 13) % | -100,0~100,0 | 0,0 B B B B
H3-04 |Term 16 Signal Seleccion de sefial (terminal 16) 01 0 B B B B
0:0al1l0VvCD 1:-10a+10VCD
H3-05 |Terminal 16 Sel Seleccion de entradas analdgicas multifuncion (terminal 16) 0~15 0 B B B B
0: Referencia auxiliar
1: Ganancia de frecuencia
2: Polarizacion de frecuencia
4: Polarizacion de voltaje
5: Cambio acelerac./desacelerac.
6: Corriente de frenado de CD
7: Nivel de sobrepar
8: Nivel de prevencion de blogqueo
9: Limite inferior de referencia
A: Frecuencia de salto
B: Realimentacién PID
10: Limite de par hacia adelante
11: Limite de par en reversa
12: Limite de par regenerativo
13: Referencia de par
14: Compensacion de par
15: Limite de velocidad
H3-06 | Terminal 16 Gain % de ganancia de referencia (terminal 16) % 0,0~1000,0 | 1000 | B B B B
H3-07 |Terminal 16 Bias + % de polarizacion de referencia (terminal 16) -100,0~100,0 | 0,0 B B B B
H3-08 |Term 14 Signal Seleccion de sefial (terminal 14) 0~2 2 A A A A
0:0al10V 2:4a20 mA
1:-10Va+l0V
H3-09 |Terminal 14 Sel Seleccion de entrada analégica multifuncién (terminal 14) 0~15 1F A A A A
(igual a H3-05)
H3-10 |Terminal 14 Gain % de ganancia de referencia (terminal 14) % 0,0~1000,0 | 1000 | A A A A
H3-11 |Terminal 14 Bias + % de polarizacion de referencia (terminal 14) % | -100,0~100,0 | 0,0 A A A A
H3-12 |Filter Avg Time Constante de tiempo del filtro de entrada analdgica s 0,00~200 | 000 | A A A A
(terminales 13, 14y 16)
H4 Salidas analdgicas
H4-01 |Terminal 21 Sel Seleccion de salida analdgica (terminal 21) 1~-31 2 B B B B
(igual a F4-01)
H4-02 | Terminal 21 Gain Ganancia de salida analdgica (terminal 21) - 0,00~2,50 1,00 B B B B
H4-03 |Terminal 21 Bias Polarizacion de salida anal6gica (terminal 21) % -10,0~10,0 0,0 B B B B
H4-04 |Terminal 23 Sel Seleccion de salida analdgica (terminal 23) 1~-31 3 B B B B
(igual a F4-01)
H4-05 | Terminal 23 Gain Ganancia de salida analdgica (terminal 23) - 0,00~2,50 0,50 B B B B
H4-06 |Terminal 23 Bias Polarizacion de salida anal6gica (terminal 23) % -10,0~10,0 0,0 B B B B
H4-07 |AO Level Select Seleccion de nivel de salida anal6gica 0/1 0 B B B B
0:0al0V 1:-10a+10V
H5 Configuracién de comunicaciones serie
H5-01 | Serial Comm Adr Direccion de la estacion de comunicaciones serie - 0~1F 1F A A A A
H5-02 |Serial Baud Rate Velocidad en baudios de comunicaciones serie BPS 0~3 3 A A A A
0: 1200 baudios 2: 4800 baudios
1: 2400 baudios 3: 9600 baudios
H5-03 |Serial Com Sel Seleccién de comunicaciones serie 0~2 0 A A A A
0: Sin paridad 2: Paridad impar
1: Paridad par
H5-04 | Serial Fault Sel Método de paro después de error de comunicacion 0~3 3 A A A A
0: Rampa para parar 2: Paro r-pido
1: Giro libre hasta parar 3: Alarma solamente
H5-05 | Serial Fit Dtct Deteccién de expiracion MODBUS
0: Desactivado 1: Activado
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. s . . Rango de Valorl Vifel Vector | Vector Ajuste
N° Pantalla operador digital Descripcion del pardmetro Unidad ) preconfi- | VIf lazo de )
ajuste PG A ) usuario
gurado abierto | flujo
Proteccion
L1 Sobrecarga del motor
L1-01 |MOL Fault Select Seleccion de falla de proteccion del motor - OL1 0n 1 B B B B
0: Desactivado 1: Giro libre hasta parar
L1-02 |MOL Time Const Constante de tiempo de proteccion del motor min. 1,0~5,0 1,0 B B B B
L2 Operacion continua ante pérdida de alimentacion eléctrica
L2-01 |PwrL Selection Seleccion de operacion continua momentanea ante pérdida de 0~2 0 B B B B
energizac.
0: Desactivado
1: Oper. continua (durante el tiempo preconf. en L2-02)
2: Oper. continua mientras la CPU tiene alimentac.
L2-02 |PwrL RideThru't Tiempo de pérdida momenténea de energizacion S 0,0~2,0 0,7 B B B B
L2-03 | Pwrl Baseblock t Tiempo del bloqueo de base minimo S 0,0~5,0 0,5 B B B B
L2-04 |PwrL V/fRampt Tiempo de recuperac. del voltaje S 0,0~2,0 03 A A A A
L2-05 |PUV DetLevel Nivel de deteccion de bajo voltaje \Y 150~210 190 A A A A
L2-06 |KEB Frequency Frecuencia de frenado de energia cinética % 0~100 0 A A A A
L3 Prevencion de bloqueo
L3-01 |StallP Accel Sel Seleccion de prevencion de blogqueo durante aceleracion 0~2 1 B B
0: Desactivado 2: Inteligente
1: Prop. generales
L3-02 |StallP Accel Lvl Nivel de prevencion de bloqueo durante acelerac. % 0~200 150 B B
L3-03 |StallP CHP Level Limite de prevencion de blogueo (&rea de voltaje constante) % 0~200 50 A A - -
L3-04 |StallP Decel Sel Seleccion de prevencion de bloqueo durante desaceleracion 0~2 1 B B B B
0: Desactivado 2: Inteligente
1: Prop. generales
L3-05 |StallP Run Sel Seleccion de prevencion de bloqueo durante marcha. 0~2 1 B B
0: Desactivado 2: Desacel. 2
1: Desacel. 1
L3-06 |StallP Run Level Nivel de prevencion de bloqueo durante la marcha % 0~200 160 B B
L4 Deteccidn de referencia
L4-01 |Spd Agree Level Nivel de deteccion de la veloc. acordada (sin signo) Hz 0,0~400,0 0 B B B B
L4-02 | Spd Agree Width Anchura de deteccion de la velocidad acordada Hz 0,0~20,0 2 B B B B
L4-03 |Spd Agree Lvi+- Nivel de deteccion de la velocidad acordada (con signo) Hz | 0,0~+400,0 0 A A A A
L4-04 | Spd Agree Wdth+- Anchura de deteccion de la velocidad acordada Hz 0,0~20,0 2 A A A A
L4-05 |RefLoss Sel Operacion cuando falta la referencia de frecuencia 011 0 A A A A
0: Paro 1: Marcha a 80% de referencia previa
L5 Rearranque por falla
L5-01 |Num of Restarts Cantidad de reintentos de arranque automaticos 0~10 0 B B B B
L5-02 |Restart Sel Seleccion de operacion de rearranque automatico 011 0 B B B B
0: Sin relé de falla 1: Relé de falla activo
L6 Deteccidn de par
L6-01 |TorqDet1 Sel Seleccion de deteccion de par 1 0~4 0 B B B B
0: Desactivado
1: Alarma solo en velocidad la acordada
2: Alarma en marcha
3: Falla solo en la velocidad acordada
4: Falla en marcha
L6-02 |TorqDet1Lvl Nivel de deteccion de par 1 % 0~300 150 B B B B
L6-03 |Torq Det1 Time Tiempo de deteccién de par 1 S 0,0~10,0 01 B B B B
L6-04 |TorqDet2 Sel Seleccion de deteccion de par 2 0~4 0 A A A A
0: Desactivado 3: Falla solo en la veloc. acordada
1: Alarma solo en la 4: Falla en marcha
veloc.acordada
2: Alarma en marcha
L6-05 |TorqDet2 Lvl Nivel de deteccion de par 2 % 0~300 150 A A A A
L6-06 |Torq Det 2 Time Tiempo de deteccion de par 2 S 0,0~10,0 0,1 A A A A
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Ne

Pantalla operador digital

Descripcion del pardmetro

Unidad

Rango de
ajuste

Vector | Vector
lazo de
abierto | flujo

Valor
preconfi- | VIf
gurado

Vifcl
PG

Ajuste
usuario

L7

Limite de par

L7-01

Torq Limit Fwd

Limite de par hacia adelante

%

0~300

200

L7-02

Torq Limit Rev

Limite de par en reversa

%

0~300

200

L7-03

Torgq Lmt Fwd Rgn

Limite de par regenerativo hacia adelante

%

0~300

200

L7-04

Torg Lmt Rev Rgn

Limite de par regenerativo en reversa

%

0~300

| | @
| | @

200

L8

Proteccién de hardware

L8-01

DB Resistor Prot

Seleccion de proteccion para resistencia DB interno
0: No provisto 1: Provisto

0/1

L8-02

OH Pre-Alarm Lvl

Prealarma de OH (sobrecalentam.)

°C

0~100

95 A A A A

L8-03

OH Pre-Alarm Sel

Seleccion del método de deteccion después de prealarma OH
0: Rampa para parar 2: Paro répido
1: Giro libre hasta parar 3: Alarma solamente

0~-3

L8-05

Ph Loss In Sel

Proteccion contra pérdida de fase de entrada
0: Desactivado 1: Activado

0/1

L8-07

Ph Loss Out Sel

Proteccion contra pérdida de fase de salida
0: Desactivado 1: Activado

0/1

Operad

or

01

Seleccién de monitor

01-01

User Monitor Sel

Seleccion de monitor

4: Método de control

5: Velocidad del motor

6: Voltaje de salida

7: Voltaje del bus de CD

8: Potencia de salida

9: Referencia de par (interna)

10: Estado de la terminal de entrada

11: Estado de la terminal de salida

12: Estado de control interno 1

13: Tiempo transcurrido

14: Ndmero de ID del software de actualizacion
15: Voltaje de entrada de la terminal externa 13
16: Voltaje de entrada de la terminal externa 14
17: Voltaje de entrada de la terminal externa 16
18: Corriente secundaria del motor (1g)

19: Corriente de operacion del motor (Id)

20: Frecuencia primaria después de SFS

21: Entrada ASR al controlad. de veloc.

22: Salida ASR del controlad. de veloc.

23: Desvio de velocidad

24: Realimentacion PID

25: Referencia DI-16

26: Referencia de voltaje (salida Vq)

27: Referencia de voltaje (salida Vd)

28: Numero de ID de CPU

4~28

001-02

Power-On Monitor

Seleccion de monitor después del encendido
1: Referencia de frecuencia ~ 3: Corriente de salida
2: Frecuencia de salida 4: Monitor de usuario

1~4

01-03

Display Scaling

Unidad de escala para configurar y monitorear frecuencias

0~39999

01-04

Display Units

Unidades de veloc. de configurac. para parametros de aplicac.

0:Hz 1. rpm

01

01-05

Address Display

Seleccion de parametros

0: Parametro N° 1: Direccion del bus de memoria

0/1
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- o . Rango de Valorl Vifel Vector | Vector Ajuste
N° Pantalla operador digital Descripcion del pardmetro Unidad ) preconfi- | VIf lazo de )
ajuste PG A ) usuario
gurado abierto | flujo
02 Seleccion de teclas
02-01 |Local/Remote Key Tecla local/remoto on 1 B B B B
0: Desactivada 1: Activada
02-02 | Oper STOP Key Tecla de paro durante operacion desde terminales externas 01 1 B B B B
0: Desactivado 1: Activado
02-03 | User Defaults Configurac. de valor por preconfigurado definido por el usuario 0~2 0 B B B B
0: Sin cambio 2: Borrar todo
1: Configurar valores preconfigurados
02-04 | Inverter Model # Seleccion del modelo de inversor 00~FF D:epelzwe B B B B
02-05 |Operator M.O.P. Seleccion de modo M.O.P. del operador digital 01 0 A A A A
0: Desactivado 1: Activado
02-06 | Oper Detection Deteccion de operador 0n 1 A A A A
0: Desactivado 1: Activado
02-07 |Elapsed Time Set Configuracion del tiempo transcurrido inicial h 0 A A A A
02-08 |Elapsed Time Run Marcha de tiempo transcurrido 011 0 A A A A
0: Tiempo de encendido 1: Tiempo de marcha
02-09 | Init Mode Sel Seleccion del modo de inicializacion 0~2 1 A A A A
0: Especif. japonesas 2: Especif. europeas
1: Especif. americanas
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A.3 DIAGRAMASDE CONEXIONESDE FRENADO
Unidad deresistencia de frenado

230 V: G5U20P4 a 27P5 Contacto de disparo del relé de sobrecarga
460 V: G5U40P4 a 4015

1\[O_>% j/ 2

Unidad de resistencia de frenado

MCCB

7~ MC O O
L1 —O/\O—/\/\—o—q L1 B1 B2 T1
L2—O0 O—/\/\ ! L2 T2
2 S
13—O = L3 T3
WA
[
THRX  OFF ON MC

0 O—Q OO O ﬁ q
M
5
Contacto de disparo del relé de sobrecarga
de la unidad de la resistencia de frenado

(@]

p— THRX
RN
1 2
MC TRX
—O

et

Contacto de falla

Figura 23 Circuito de control externo para la conexion de la resistencia de frenado PC5
230 V: G5U2011 a 2022

460 V: G5U4018 a 4045 J\p PO p
. J .
Unidad de Unidad de resistencia
frenado B de frenado
B
Deteccion
de nivel -I l< L 2
N
e Contacto de disparo del
3 O— 4 relé de sobrecarga
O O Sefal de salida3y4ala
®3 o) entrada de falla multifuncién

Figura 24 Circuito de control externo para la conexion de la unidad de frenado PC5
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